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ABSTRAK 

 
 

Rancang Bangun Mesin Pengayak Beras Tipe Vibrating Kapasitas 25Kg 

Menggunakan Pembangkit Listrik Tenaga Surya Sebagai Sumber Daya 

Motor AC.   

Muhammad Ihsan, 2023 (XIII+13 halaman)  

Teknik Listrik Politeknik Negeri Sriwijaya  

E-mail: mhdsan07@gmail.com  
 

 

Seiring berkembangnya zaman tentunya kehidupan manusia itu terus 

berkembang, berinovasi, dan memiliki banyak kemajuan. Salah satunya di 

pertanian, tentunya dizaman sekarang hampir semuanya menggunakan mesin 

sebagai pembantu dalam melakukan pekerjaan, Mesin adalah suatu peralatan 

yang digerakan oleh suatu kekuatan atau tenaga yang dipergunakan untuk 

membantu manusia dalam mengerjakan produk atau bagian-bagian produk 

tertentu , sehingga waktu dan tenaga relative lebih sedikit dikeluarkan 

dibandingkan dengan cara yang manual. Beras merupakan makanan pokok 

yang paling banyak dikonsumsi oleh masyarakat Indonesia. Beras adalah 

butir padi yang telah dibuang kulit luarnya dengan cara digiling dan disosoh. 
Untuk meningkatkan mutu beras dan menghasilkan beras yang bersih dapat 

dilakukan dengan cara meningkatkan produksi nya, dalam hal ini Dua proses 

yang dapat diaplikasikan untuk meningkatkan persentase beras kepala/utuh 

dan memisahkan kotoran dan butir menir adalah pembersihan dan 

pengayakan. Dalam laporan akhir ini penulis akan merancang dan melakukan 

uji kenerja mesin pengayak beras dari kotoran serta pemisah beras dari menir, 

yang dimana pembersihan beras dari kotoran dan kulit ari menggunakan 

prinsip isapan blower sedangkan pemisah beras utuh dengan menir 

menggunakan pengayak tipe-Vibrating yang bergetar 

 

Kata Kunci : Mesin Pengayak Beras, Tipe Vibrating, Tenaga Surya, Motor 

AC.  
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ABSTRACT 

 
Design of Vibrating Type Rice Sieve Machine with Capacity of 25Kg 

Using Solar Power as AC Motor Source.   

Muhammad Ihsan, 2023 (XIII+13 Pages)  

Sriwijaya State Polytechnic Electrical Engineering 

E-mail: mhdsan07@gmail.com  
 

 

Along with the development of the times, of course, human life continues 

to develop, innovate, and have a lot of progress. One of them is in 

agriculture, of course, nowadays almost all of them use machines as 

assistants in doing work. Machines are equipment that is driven by a force 

or force that is used to assist humans in working on certain products or 
product parts, so that time and energy are relatively more slightly spent 

compared to the manual method. Rice is the staple food most consumed by 

Indonesian people. Rice is a grain of rice that has had its outer skin removed 

by grinding and polishing. To improve the quality of rice and produce clean 

rice, this can be done by increasing its production. In this case, two 

processes that can be applied to increase the percentage of head/whole rice 

and separate impurities and groats are cleaning and sieving. In this final 

report the author will design and test the performance of a rice sifter 

machine from impurities and rice separator from groats, in which the 

cleaning of rice from impurities and bran uses the suction principle of a 

blower while the separator of whole rice from groats uses a vibrating-type 

sieve. 

 

Keywords: Rice Sieve Machine, Vibrating Type, Solar Power, AC Motor. 
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