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ABSTRAK 

 

APLIKASI SENSOR ULTRASONIK DALAM PEMBACAAN LEVEL AIR 

PADA SISTEM PERTANIAN AQUAPONIC 

(2023 :  54 Halaman+  33 Gambar +  13 Tabel +   Lampiran) 

 

MUHAMMAD NOUVAL DANIESAR 

061940342320 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI SARJANA TERAPAN TEKNIK ELEKTRO 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Pengendalian  sistem  pertanian  aquaponik  yang  dilakukan  manusia  masih  

memiliki  keterbatasan  untuk  memantau kecukupan air secara terus menerus. Oleh 

karena itu diperlukan suatu inovasi yaitu dengan membuat sistem level air.  Alat  

penelitian  ini  dirancang  menggunakan  sensor  ultrasonik  HC-SR04  agar tidak  

perlu  bersentuhan  dengan airnya  sehingga  hasil pengukuran lebih presisi dan 

tidak  menimbulkan  korosi pada  sensor tersebut. Alat sistem kendali level air pada 

pertanian aquaponik ini secara garis besar terdiri atas arduino uno sebagai 

mikrokontroller, sensor ultrasonik sebagai pembacaan level air, led sebagai 

indikator level air, relay, buzzer, dan pompa sistem pertanian aquaponik sebagai 

keluaran hasil dari  sistem  kendali level air.  Alat  ini  mampu  memberitahukan 

bahwa air pada pertanian aquaponik akan habis dan secara otomatis mematikan 

pompa sistem pertanian aquaponik jika air akan habis  agar  tidak menyebabkan 

kerusakan pada pompa, apabila permukaan ketinggian air dibawah 45 cm atau level 

low maka otomatis relai berupa  pompa  air akan padam untuk mencegah kerusakan 

pada pompa dan akan mengaktifkan alarm sebagai notifikasi bahwa air habis dan 

sistem akan kembali seperti semula jika ketinggian permukaan air diatas 45 cm atau 

level high. 

 

Kata kunci : pertanian aquaponik, level, air 
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ABSTRACT 

 

APPLICATION OF ULTRASONIC SENSORS  IN WATER LEVEL 

READING AT AQUAPONIC FARMING SYSTEMS 

 (2023 : 54 Pages+ 33 Pictures + 13 Tables +  Attachments) 

 

MUHAMMAD NOUVAL DANIESAR 

061940342320 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI SARJANA TERAPAN TEKNIK ELEKTRO 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

Human control of the aquaponic farming system still has limitations in 

continuously monitoring the adequacy of water. Therefore, innovation is needed, 

namely by making a water level system. This research tool was designed using the 

HC-SR04 ultrasonic sensor so that it does not need to come into contact with water, 

so that the measurement results are more precise and do not corrode the sensor. 

The water level control system tool in aquaponic farming in general consists of an 

Arduino Uno as a microcontroller, an ultrasonic sensor as a water level reading, 

an LED as a water level indicator, a relay, a buzzer, and an aquaponic farming 

system pump as a result of the water level control system. This tool is able to notify 

that the water in aquaponic farming will run out and automatically turn off the 

aquaponic farming system pump if the water is running out so as not to cause 

damage to the pump. If the water level is below 45 cm or a low level, then the relay 

will automatically turn off to prevent damage to the pump and will activate an alarm 

as a notification that the water is running out. The system will return to normal if 

the water level is above 45 cm or a high level. 

Keywords: aquaponic farming, level, water 
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