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Pengembangan Control Pemberi Makanan Kucing Dengan Waktu Dan 

Deteksi Warna Berbasis Internet of Things 

(2023 :  x  +  39 halaman +   28 gambar +   4 tabel + 7 lampiran) 

 

HANDAVA WARDANA  

061940351947 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI SARJANA TERAPAN TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA  

 

Pengembangan Control Pemberi Makanan Kucing Dengan  Waktu Dan Deteksi 

Warna Berbasis  Internet of Things merupakan alat untuk memberikan pakan 

kucing jarak jauh dengan menggunakan smartphone dan bisa otomatis. Penelitian 

ini menjelaskan mekanisme perancangan Pengembangan Control Pemberi 

Makanan Kucing Dengan Waktu Dan Deteksi Warna Berbasis Internet of Things 

menggunakan arduino sebagai mikrokontroller dan memanfaatkan bot telegram 

sebagai unutk mengirimkan informasi berupa notifikasi dan berupa gambar. 

Untuk mendukung Pengembangan Control Pemberi Makanan Kucing Dengan  

Waktu Dan Deteksi Warna Berbasis Internet of Things tersebut 

diimplementasikan berupa sensor waktu yang sesuai maka akan keluar secara 

otomatis makan kucing tersebut, kemudian sensor warna untuk apabila kucing 

mendekati alat tersebut dan sesuai warna yang diperintahkan maka makanan 

kucing tersebut akan keluar secara otomatis.  

 

Kata Kunci: Kucing, Arduino,Sensor Real Time Clock, Load Cell ModulHX711, 

Tcs3200,Telegram. 
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ELECTRICAL ENGINEERING MAJOR 

 STUDY PROGRAM APPLIED TELECOMMUNICATION ENGINEERING 

SRIWIJAYA STATE POLYTECHNIC 

 

Development of Cat Feeding Control with Time and Color Detection Based on 

Internet of Things is a tool to feed cats remotely using a smartphone and can be 

automatic. This study describes the design mechanism of the Development of Cat 

Feeding Controls with Time and Color Detection Based on the Internet of Things 

using Arduino as a microcontroller and utilizing Telegram bots as a way to send 

information in the form of notifications and images. To support the Development 

of Cat Feeding Control with Time and Color Detection Based on the Internet of 

Things is implemented in the form of a suitable time sensor that will 

automatically come out to eat the cat, then the color sensor for when the cat 

approaches the tool and according to the color ordered then the cat food will come 

out automatically.  

 

Keywords:  Cat, Arduino, Real Time Clock Sensor, Load Cell ModuleHX711, 

Tcs3200, Telegram. 
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