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ABSTRAK 

 
PENERAPAN DAN OPTIMALISASI SMART CONTROL DAN 

MONITORING KANDANG AYAM BROILER DENGAN PENAMBAHAN 

FEATURE KONTROL SANITASI YANG BERBASIS INTERNET OF 

THINGS (IoT) 

(2023 + xv + 38 halaman + 25 gambar + 3 tabel + 5 lampiran) 

 

HORAS SITORUS 

061940351948 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI SARJANA TERAPAN TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Peternakan ayam broiler di Indonesia sedang mengalami perkembangan. 

Namun, banyak peternak masih mengandalkan tenaga kerja manusia dalam 

memberi makan, mengatur suhu kandang, dan membersihkan kotoran. Oleh 

karena itu, penelitian ini menggunakan fuzzy logic untuk mengimplementasikan 

sistem otomatis dalam peternakan ayam broiler. Alat ini menggunakan Arduino 

Nano sebagai mikrokontroler untuk mengolah parameter waktu, suhu, dan 

kelembaban. Sensor DTH22 dan Real Time Clock diintegrasikan ke NodeMCU 

ESP8266 sebagai penghubung komunikasi dengan aplikasi Blynk di smartphone. 

Dengan adanya kontrol dan monitoring kandang secara pintar, peternak dapat 

dengan mudah merawat, menjaga, dan mengawasi kandang ayam. Alat ini bekerja 

secara otomatis sesuai jadwal untuk memberi makan, membersihkan kotoran, dan 

mengontrol suhu dan kelembaban kandang. Sistem ini juga menggunakan 

teknologi Internet of Things (IoT) untuk integrasi yang lebih baik.  

Kata Kunci : smart control, ayam broiler, DHT22, load cell, Blynk, fuzzylogic 
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ABSTRACT 
 

THE IMPLEMENTATION AND OPTIMIZATION OF SMART 

CONTROL AND MONITORING OF BROILER CAGES WITH THE 

ADDITION OF SANITATION CONTROL FEATURES BASED ON THE 

INTERNET OF THINGS (IoT) 

(2023 + xv + 38 pages + 25 pictures + 3 tabels + 5 attachments) 

 

HORAS SITORUS 

ELEKTRICAL ENGINEERING MAJOR 

BACHELOR OF APPLIED TELECOMMUNICATION ENGINEERING 

STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA 

 

Broiler farming in Indonesia is growing. However, many farmers still rely 

on human labor to feed, regulate cage temperature, and clean manure. Therefore, 

this research uses fuzzy logic to implement an automated system in broiler 

farming. This tool uses Arduino Nano as a microcontroller to process time, 

temperature, and humidity parameters. DTH22 sensor and Real Time Clock are 

integrated into NodeMCU ESP8266 as a communication link with the Blynk 

application on the smartphone. Farmers can easily care for, maintain, and 

supervise the chicken coop with smart cage control and monitoring. This tool 

works automatically according to the schedule to feed, clean feces, and control the 

temperature and humidity of the coop. The system also uses Internet of Things 

(IoT) technology for better integration. 

 

Keywords: smart control, broiler chicken, DHT22, load cell, Blynk, fuzzylogic 
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