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Motto

“Allah tidak akan membebani seseorang melainkan sesuai dengan kadar
kesanggupannya”

(QS. Al-Bagarah: 286)

“‘Semua ada waktunya, jangan bandingkan hidup anda dengan orang lain.
Tidak ada perbandingan antara matahari dan bulan, mereka bersinar saat
waktunya tiba”

(B.J.Habibie)

“Don’t give up when you still have something to give. Nothing is really
over until the moment you stop trying”

(Brian Dyson)
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ABSTRAK

RANCANG BANGUN ALAT PAKAN IKAN OTOMATIS DENGAN
DOUBLE FEEFING BERBASIS INTERNET OF THINGS (loT)
(2023 + xv : 59 Halaman)

ADELA YUNIKA

062030331121

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Dalam budidaya ikan hias, pakan yang dikonsumsi dapat menunjang pertumbuhan
dan perkembangan ikan, oleh karena itu pakan yang diberikan harus sesuai
dengan kebutuhan ikan baik jumlah maupun kualitasnya. Pemberian pakan
merupakan hal yang harus diperhatikan waktu pemberian pakannya. Sehingga,
pemberian pakan dibutuhkan jadwal yang teratur dan rutin setiap harinya. Tjuan
dari alat ini adalah membantu dan memudahkan para pembudidaya ikan hias
dalam memberi pakan ikan sesuai jadwal meskipun dalam keadaan jarak jauh.
Alat ini dikendalikan menggunakan smartphone android dengan menghubungkan
jaringan internet atau wifi lalu akan dikoneksikan ke mikrokontroler ESP-32.
Sedangkan untuk mengontrol setiap komponen menggunakan Arduino IDE. Alat
ini akan otomatis bekerja sesuai penjadwalan yang telah diatur pada program,
Ketika pakan habis sensor Infrared akan berfungsi sebagai indicator ketika pakan
habis kemudian jika pakan habis akan terdapat notifikasi pakan habis di aplikasi
Telegram. Alat ini dapat digunakan menggunakan dua cara yaitu manual dan
otomatis dengan menggunakan smartphone. Program yang digunakan pada alat ini
adalah Arduino IDE dan aplikasi yang digunakan pada alat ini adalah MITT App

Inventor.

Kata kunci : Otomatis, Smartphone Android, Arduino IDE, Mikrokontroler
ESP-32, MTT App Inventor, Telegram.



ABSTRACT

DESIGN OF AN AUTOMATIC FISH FEEDER WITH DOUBLE FEEDING
BASED ON THE INTERNET OF THINGS (loT)

(2023 + xv : 59 page)

ADELA YUNIKA

062030331121

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTEMENT
TELECOMMUNICATIONS ENGINEERING STUDY PROGRAM
SRIWIJAYA STATE POLYTECHNIC

In ornamental fish farming, the feed consumed can support the growth and
development of fish, therefore the feed given must be in accordance with the
needs of the fish both in quantity and quality. Feeding is something that must be
considered when feeding. Thus, feeding requires a regular and routine schedule
every day. The purpose of this tool is to help and facilitate ornamental fish
cultivators in providing fish feed on schedule even in remote conditions. This tool
is controlled using an Android smartphone by connecting to the internet or wifi
network and then connecting to the ESP-32 microcontroller. Meanwhile, to
control each component using the Arduino IDE. This tool will automatically work
according to the schedule set in the program. When the feed runs out, the Infrared
sensor will function as an indicator when the feed runs out. This tool can be used
in two ways, namely manually and automatically using a smartphone. The
program used in this tool is the Arduino IDE and the application used in this tool

IS MITT App Inventor

Keywords: Automatic, Android Smartphone, Arduino IDE, ESP-32
Microcontroller, MTT App Inventor, Telegram.
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