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ABSTRAK

IMPLEMENTASI FUZZY LOGIC DALAM MENGENDALIKAN INPUT DAN
OUTPUT PADA PENYIRAMAN DAN PEMUPUKAN TANAMAN OTOMATIS
BERBASIS 10T

(2023 : 88 Halaman + 60 Gambar + 26 Tabel + 3 Lampiran)

RINALDI
061840341939
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI SARJANA TERAPAN TEKNIK ELEKTRO
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Salah satu tantangan dalam pertanian adalah masalah penyiraman dan
pemupukan tanaman. Sebagian besar proses penyiraman dan pemupukan tanaman
dilakukan secara konvensional. Untuk mengatasi masalah tersebut, sistem
penyiraman dan pemupukan tanaman otomatis dikembangkan sebagai solusi
alternatif. Sistem ini dapat membantu petani mengendalikan penyiraman dan
pemupukan tanaman secara otomatis dan dalam penerapannya, sistem otomatisasi
pada penyiraman dan pemupukan tanaman biasanya masih menggunakan aturan
sederhana berdasarkan pengalaman atau teori para petani. Oleh karena itu,
implementasi fuzzy logic pada sistem otomatisasi penyiraman dan pemupukan
tanaman dapat membantu proses irigasi pada tanaman secara akurat serta
mengendalikan penyiraman dan pemupukan secara otomatis. Untuk membuktikan
efektivitas dari metode yang diajukan, dilakukan pengujian. Dari hasil pengujian,
didapatkan hasil dengan menggunakan parameter sensor soil, temperature dan
humidity untuk pembuktiannya, dan untuk perhitungan logika fuzzy ini,
mendapatkan nilai sesuai yaitu pada sensor soil sebesar 1,49 dimana kondisi
output pompa on atau hidup sedangkan terdapat delay pada proses defuzzifikasi
dimana sensor temperature sebesar 2,85 dan sensor humidity 2,2. Untuk
memantau sistem ini dimanapun dan secara real time sistem ini di integrasikan
dengan loT. Teknologi loT memungkinkan objek saling terhubung dan
berkomunikasi satu sama lain pada alat penyiraman air dan pemupukan tanaman
otomatis, 10T menghubungkan perangkat sensor dan pompa air untuk dapat
dimonitor melalui jaringan internet. Ketika Arduino Mega2560 mendapatkan data
maka akan ditampilkan pada LCD dan loT Node-Red

Kata Kunci : Penyiraman dan Pemupukan, Fuzzy Logic, Internet of Things
(1oT).
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ABSTRACT

IMPLEMENTATION OF FUZZY LOGIC IN CONTROLLING INPUT AND
OUTPUT IN 10T BASED WATERING AND AUTOMATIC PLANTS
FERTILIZATION

(2023 : 88 Halaman+ 60 Gambar + 26 Tabel + 3 Lampiran)

RINALDI
061840341939
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI SARJANA TERAPAN TEKNIK ELEKTRO
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

One of the challenges in agriculture is the problem of watering and fertilizing
plants. Most of the watering and fertilizing processes for plants are carried out
conventionally. To overcome this problem, an automatic plant watering and fertilizing
system was developed as an alternative solution. This system can help farmers control
watering and fertilizing plants automatically and in its application, automation
systems for watering and fertilizing plants usually still use simple rules based on the
farmers' experience or theory. Therefore, implementing fuzzy logic in the automation
system for watering and fertilizing plants can help the irrigation process of plants
accurately and control watering and fertilization automatically. To prove the
effectiveness of the proposed method, testing was carried out. From the test results,
results were obtained using the soil sensor parameters, temperature and humidity for
proof, and for this fuzzy logic calculation, we obtained the appropriate value, namely
for the soil sensor of 1.49 where the pump output condition was on or on while there
was a delay in the defuzzification process where the temperature sensor is 2.85 and
the humidity sensor is 2.2. To monitor this system anywhere and in real time, this
system is integrated with loT. loT technology allows objects to connect and
communicate with each other in automatic watering and plant fertilization devices,
IoT connects sensor devices and water pumps to be monitored via the internet
network. When the Arduino Mega2560 gets data it will be displayed on the LCD and
loT Node-Red

Keywords: Watering and Fertilizing, Fuzzy Logic, Internet of Things (10T).
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