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ABSTRAK 

 

Rancang Bangun Pintu Irigasi Otomatis Dengan Sistem LoRa Berbasis 

Internet Of Things 

(2022 : + Pages + Pictures + Tables + Attachments + List of References) 
 

AMANDA NUR HALIZAH 

0620 3033 1178 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Irigasi adalah suatu upaya untuk pengelolaan dan penyediaan air untuk menunjang 

kebutuhan pertanian. Pengaturan pintu air irigasi di Indonesia masih banyak 

dilakukan secara manual oleh manusia, sehingga harus ada petugas yang siaga agar 

debit air tidak meluap. Sedangkan pada saat ini teknologi sudah sangat berkembang 

pesat, seperti halnya dengan teknologi Internet of Things (IoT) yang mana dengan 

teknologi tersebut dapat memudahkan kita dalam mengendalikan pintu irigasi lewat 

Smartphone dan teknologi Long Range access (LoRa) merupakan salah satu 

teknologi yang saat ini banyak digunakan. Dengan menggunakan Motor DC sebagai 

penggeraknya dan sensor level ketinggian air yang befungsi untuk membuka pintu 

utama otomatis, dengan mikrokontroler ESP 32. Sehingga alat ini bisa diprogram 

untuk melakukan pengontrolan pada aliran irigasi berdasarkan perintah yang telah 

ditentukan. Sehingga dengan adanya alat ini diharapkan bisa membantu 

mempermudah para Petani dalam proses Pengaliran Air Irigasi secara teratur. 

 

 
Kata kunci : IoT, LoRa, mikrokontroler ESP32, smartphone, debit air 
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ABSTRACT 

 

Rancang Bangun Pintu Irigasi Otomatis Dengan Sistem Lora Berbasis 

Internet Of Things 

(2022 : + Pages + Pictures + Tables + Attachments + List of References) 
 

AMANDA NUR HALIZAH 

0620 3033 1178 

ELECTRO ENGINEERING 

TELECOMMUNICATION ENGINGEERING 

SRIWIJAYA STATE POLYTECHNICS 

 

Irrigation is an effort to manage and supply water to support agricultural needs. 

Most of the irrigation sluice gates in Indonesia are managed manually by humans, 

so there must be officers on standby so that the water discharge does not overflow. 

Whereas at this time technology has developed rapidly, as is the case with Internet 

of Things (IoT) technology where this technology can make it easier for us to control 

irrigation gates via Smartphones and Long Range access (LoRa) technology is one 

of the technologies currently widely used. used. By using a DC motor as the driving 

force and a water level sensor which functions to open the main door automatically, 

with an ESP 32 microcontroller. So that this tool can be programmed to control 

irrigation flow based on predetermined commands. So that with this tool it is hoped 

that it can help make it easier for farmers in the process of flowing irrigation water 

regularly. 

 
Keywords : IoT, LoRa, mikrokontroler ESP32, smartphone, water discharge 
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