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ABSTRAK 
 

“RANCANG BANGUN ALAT PEMILAH SAMPAH ORGANIK DAN 

ANORGANIK BERBASIS INTERNET OF THINGS (IoT)” 

(2023 : xiv + 62 Halaman + 45 Gambar + 3 Tabel + Lampiran ) 

RAHUL RAMADHESKRISNA 

062030331134 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI D3 TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 
Sampah adalah material sisa kegiatan manusia yang tidak lagi di pakai 

sehingga di buang oleh pemiliknya tetapi sampah masih bisa di gunakan jika di 

daur ulang menjadi sesuatu yang baru, Tingkat pemahaman dan kesadaran 

Masyarakat terhadap pentingnya memilah sampah dalam proses pengolahan 

sampah masih rendah Masyarakat masih sering membuang sampah ke dalam satu 

tempat sampah yang sama tanpa membedakan mana sampah organik dan 

anorganik. Maka dari itu dibuat alat pemilah sampah organik dan anorganik yang 

bertujuan untuk memilah dan mendeteksi sampah organik dan anorganik yang 

menggunakan sensor proximity kapasitif untuk mendeteksi sampah organik dan 

sensor proximity induktif untuk mendeteksi sampah anorganik . Tujuan dari 

dibuatnya alat ini adalah menghasilkan sebuah tempat sampah yang dapat 

memilah jenis sampah dan dapat memonitoring kapasitas sampah menggunakan 

aplikasi android yaitu blnyk sehingga dapat mengurangi permasalahan sampah 

dilingkungan tempat sampah yang dapat memilah berbagai sampah secara 

otomatis merupakan salah satu alternatif yang dapat membuat proses pengelolaan 

sampah menjadi efektif dan efisien. 

 

 
Kata kunci : Tempat Pemilah Sampah Otomatis , Motor Servo, Sensor 

Ultrasonik, Sensor Proximity Kapasitif dan Proximity Induktif 

. 
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ABSTRACT 
 

DESIGN OF BASED ORGANIC AND INORGANIC WASTE SORTING 

TOOLS INTERNET OF THINGS ( IoT ) 

(2023 : xiv + 63 pages + 45 pictures + 3 Tables + Attachment ) 
 

RAHUL RAMADHESKRISNA 

062030331134 

DEPARTMENT OF ELECTRICAL ENGINEERING 

D3 TELECOMMUNICATION ENGINEERING STUDY PROGRAM 

SRIWIJAYA STATE POLYTECHNIC 

 
Garbage is leftover material from human activities that is no longer used 

so that it is disposed of by its owners but waste can still be used if it is recycled 

into something new. The level of understanding and awareness of the community 

regarding the importance of sorting waste in the waste treatment process is still 

low. waste into the same bin without distinguishing between organic and 

inorganic waste. Therefore, an organic and inorganic waste sorting tool was 

created which aims to sort and detect organic and inorganic waste using a 

capacitive proximity sensor to detect organic waste and an inductive proximity 

sensor to detect inorganic waste. The purpose of making this tool is to produce a 

trash can that can sort the type of waste and can monitor the waste capacity using 

the android application, namely blnyk so that it can reduce the problem of waste 

in the environment. be effective and efficient 

. 

 
Keywords: Automatic Garbage Sorting Sites, Servo Motors, Ultrasonic Sensors, 

Capacitive Proximity Sensors and Inductive Proximity Sensors 
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