
BAB V

KESIMPULAN DAN SARAN

5.1 Kesimpulan
Pada penelitian ini dapat ditarik beberapa kesimpulan antara lain sebagai

berikut:

1.Pada simulasi yang telah dilakukan sensor proximity inductive bekerja dengan

sangat baik dalam tingkat akurasi 100%

2.Sensor proximity inductive hanya bisa mendeteksi barang yang lewat hanya

dalam jarak 0mm – 4mm jika melebihi jarak tersebut sensor tidak bisa

mendeteksi.

3.Pada pengukuran Tegangan pada setiap komponen semuanya dalam kondisi

yang baik dimana tegangan pada nilai yang stabil yaitu 24Vdc

4.Pada pengukuran Arus pada sensor memiliki nilai tertinggi yaitu 19,73mA.

Memiliki nilai arus terendah pada sample Kuningan yaitu 13,20mA, pada

Mildsteel 13,26 mA dan Alumunium yaitu 13,25mA

5. Sensor proximity induktif hanya dapat mendeteksi sebuah objek yang

mengandung unsur logam (Alumunium,Mild steel,Kuningan) didalamnya dan

tidak dapat mendeteksi objek selain logam.
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5.2 Saran
Pada penelitian kali ini saran yang dapat diberikan oleh penulis antara lain

sebagai berikut:

1. Saat memasang selang, proses perakitan harus sesuai dengan gambar skema

rangkaian yang telah dibuat. Karena jika itu terbalik, gerakan yang dihasilkan

tidak akan sesuai dengan gagasan awal.

2. Agar komponen dan mikrokontroller tidak rusak, mereka harus dirawat secara

berkala.

3.Pada saat pengoperasian alat periksa kembali kabel – kabel yang

menghubungkan input dan output agar tidak terjadi kesalahan pada pembuatan

program.
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