
Rancang Bangun Alat Pemberi Pakan Ikan Hias 

(Digital Feeder and Aerator) Berbasis IoT Pada Pembudidaya 

Ikan Hias MUSI KOI 

 

 

 

 

LAPORAN TUGAS AKHIR 

Laporan Ini Disusun Sebagai Salah Satu Syarat Menyelesaikan Pendidikan 

Pada Program Studi Diploma III Teknik Komputer  

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

Oleh :  

ARI YANTO PUTRA 

(062130700203) 

 

 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

PALEMBANG 

2024 

 



   

ii 

 

 

 

  



   

iii 

 

MOTTO 

“Untuk mendapatkan apa yang kamu suka, pertama kamu harus sabar dengan apa 

yang kamu tidak suka.” 

Imam Al-Ghazali 

 

“ Balas dendam terbaik adalah menjadikan dirimu lebih baik.” 

Ali Bin Abi Thalib 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Kupersembahkan Untuk : 

 Kedua Orang tua (Almarhum Ayah) , Ibu  

dan 5 Saudaraku. 

 Keluarga Tercinta 

 Dosen Pembimbing  I Bapak Yulian 

Mirza, S.T., M.Kom dan Dosen 

Pembimbing II Ibu Hartati Deviana, 

S.T.,M.Kom. 

 Teman – teman Seperjuangan Prodi DIII 

Teknik Komputer Angkatan 2021.



   

iv 

 

 

Yang bertanda tangan dibawah ini : 

Nama : Ari Yanto Putra 

NIM : 062130700203 

Jurusan/Program Studi : Teknik Komputer/D-III Teknik Komputer  

Judul Laporan Akhir : Rancang Bangun Alat Pemberi Pakan Ikan 

Hias (Digital Feeder and Aerator) Berbasis 

IoT Pada Pembudidaya Ikan Hias Musi KOI 

 

Dengan ini menyatakan : 

1. Laporan akhir yang saya buat dengan judul sebagaimana tersebut diatas beserta   

isinya merupakan hasil penelitian saya sendiri. 

2. Laporan akhir tersebut bukan plagiat atau menyalin laporan akhir milik orang 

lain. 

3. Apabila laporan ini di kemudian hari dinyatakan plagiat atau menyalin laporan  

akhir milik orang lain, maka saya bersedia menanggung konsekuensinya. 

Demikian surat pernyataan ini saya buat dengan sebenar-benarnya untuk 

diketahui oleh pihak-pihak yang berkepentingan. 

 

Palembang,   September 2024 

Yang membuat pernyataan, 

 

 

 

Ari Yanto Putra 

NIM. 062130700203 

KEMENTERIAN RISET, RISET, TEKNOLOGI DAN 

PENDIDIKAN TINGGI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

Jalan Srijaya Negara, Palembang 30139 

Telp. 0711-353414 Fax. 0711-355918 

Website : www.polsri.ac.id E-mail : info@polsri.ac.id 

SURAT PERNYATAAN BEBAS PLAGIARISME 

http://www.polsri.ac.id/
mailto:info@polsri.ac.id


   

v 

 

ABSTRAK 

RANCANG BANGUN ALAT PEMBERI PAKAN IKAN HIAS 

(DIGITAL FEEDER AND AERATOR) BERBASIS IOT 

PADA PEMBUDIDAYA IKAN HIAS MUSI KOI 

 

(Ari Yanto Putra 2024 : 47 Halaman)  

Alat pemberi pakan ikan hias berbasis Internet of Things (IoT) untuk 

pembudidaya ikan hias musi koi. Alat menggunakan sensor Load Cell, Ultrasonik 

dan Esp32 sebagai mikrokontrolernya. Jika alat di input berat pakan yang akan di 

berikan, sensor Load Cell akan menimbang berat pakan tersebut sesuai dengan 

takaran yang diinginkan. Alat terhubung dengan smartphone melalui ESP32 untuk 

notifikasi dan pengoperasian alat melalui platform Iot Blynk. Pengujian dilakukan 

untuk menguji responsivitas sensor dan penjadwalan pakan. Hasil Pengujian 

keberhasilan alat dapat memberi pakan secara terjadwal dan memberikan notikasi 

pada smartphone. 

Kata kunci : Internet of Things (IoT), Sensor Load Cell, Sensor Ultrasonik, ESP32  
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ABSTRACT 

DESIGN OF ORNAMENTAL FISH FEEDING EQUIPMENT 

 (DIGITAL FEEDER AND AERATOR) IOT BASED ON  

MUSI KOI ORNAMENTAL FISH CULTIVATORS 

 

(Ari Yanto Putra 2024: 47 Pages) 

The ornamental fish feeder device based on the Internet of Things (IoT) is 

designed for Musi Koi ornamental fish breeders. The device utilizes a Load Cell 

sensor, Ultrasonic sensor, and ESP32 as its microcontroller. When the feed weight 

is input, the Load Cell sensor measures the feed weight according to the desired 

portion. The device is connected to a smartphone via the ESP32 for notifications 

and operation through the IoT platform Blynk. Testing was conducted to evaluate 

the responsiveness of the sensors and the feeding schedule. The test results indicate 

that the device successfully feeds the fish according to schedule and sends 

notifications to the smartphone. 

 

Keywords: Internet of Things (IoT), Load Cell Sensor, Ultrasonic Sensor, ESP32  
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