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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN ALAT BANTU TONGKAT TUNANETRA 

BERBASIS ESP32 

(A. Kholik Amiriansyah 2024: 61 Halaman) 

 Penglihatan adalah salah satu indra utama yang memberikan informasi 

penting tentang lingkungan sekitar. Bagi tunanetra, keterbatasan indra ini 

menyebabkan ketergantungan pada alat bantu seperti tongkat tunanetra. Tongkat 

tunanetra konvensional memiliki keterbatasan, terutama dalam mendeteksi 

rintangan yang tidak bersentuhan langsung dengan tongkat, seperti papan reklame 

atau dahan pohon, yang mengurangi tingkat keselamatan pengguna. Untuk 

mengatasi masalah ini, penelitian ini mengembangkan tongkat pintar berbasis 

ESP32 yang dilengkapi dengan sensor ultrasonik. ESP32 berfungsi sebagai 

pengontrol utama yang memproses data dari sensor untuk mendeteksi rintangan di 

sekitar pengguna. Sistem ini memberikan peringatan kepada pengguna melalui 

getaran atau suara, sehingga mereka dapat menghindari rintangan dan bergerak 

dengan lebih aman. Konektivitas Wi-Fi dan Bluetooth pada ESP32 juga 

memungkinkan integrasi dengan perangkat lain, seperti smartphone, untuk 

notifikasi atau pelacakan lokasi. Tongkat pintar ini merupakan solusi inovatif 

yang dapat meningkatkan kemandirian dan keselamatan tunanetra dalam 

beraktivitas sehari-hari. 

Kata Kunci : Tongkat Tunanetra, ESP32, Sensor Ultrasonik, Tongkat Pintar, 

IoT(Internet of Things), Deteksi Rintangan, Navigasi Tunanetra, Alat Bantu 

Tunanetra 
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ABSTRACT 

DESIGN AND DEVELOPMENT OF AN ASSISTIVE SMART CANE FOR 

THE VISUALLY IMPAIRED BASED ON ESP32 

(A. Kholik Amiriansyah 2024: 61 Pages) 

 Vision is one of the primary senses that provides crucial information about 

the surrounding environment. For the visually impaired, the limitations of this 

sense lead to reliance on aids such as a white cane. Conventional white canes 

have limitations, especially in detecting obstacles that do not come into direct 

contact with the cane, such as signboards or tree branches, which reduces the 

user's safety. To address this issue, this study developed a smart cane based on 

the ESP32, equipped with an ultrasonic sensor. The ESP32 acts as the main 

controller, processing data from the sensor to detect obstacles around the user. 

The system provides alerts to the user through vibrations or sounds, enabling 

them to avoid obstacles and move more safely. The Wi-Fi and Bluetooth 

connectivity of the ESP32 also allows integration with other devices, such as 

smartphones, for notifications or location tracking. This smart cane is an 

innovative solution that can enhance the independence and safety of visually 

impaired individuals in their daily activities. 

Keyword : Blind Cane, ESP32, Ultrasonic Sensor, Smart Cane, IoT (Internet of 

Things), Obstacle Detection, Navigation for the Visually Impaired, Assistive Tool 

for the Visually Impaired 
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MOTTO DAN PERSEMBAHAN 

MOTTO : 

 “Aku tidak akan melakukan sesuatu yang tidak ingin kulakukan, jika 

terpaksa kulakukan maka akan kuselesaikan secepat mungkin” 

- Penulis 

 “Dengan kemauan seseorang dapat melakukan apa saja” 

 “Kita semua memiliki kemampuan, perbedaannya adalah bagaimana kita 

menggunakannya” 

 “Sesungguhnya beserta kesulitan ada kemudahan” 

- QS Al Insyirah 94 : 6 
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