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ABSTRAK

APLIKASI MIKROKONTROLER ATMEGA8 SEBAGAI KONTROL OTOMATIS PENGGERAK MOTOR KONVEYOR PADA PENGISIAN 
AIR

IBNU JABAR
061130320944
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO
PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Pada dunia industri sekarang ini baik indutri besar ataupun industri kecil menengah telah banyak yang menggunakan konveyor sebagai alat yang membantu mempercepat pekerjaan manusia. Salah satu pemanfaatanya adalah pada konveyor pengisian air otomatis yang berfungsi untuk mengisi air ke dalam botol-botol yang ada di atas konveyor secara otomatis. Konveyor pengisian air ke dalam botol ini digerakkan oleh sebuah motor DC power window dengan tegangan 12 volt dc. Untuk menggerakkan dan mengendalikan motor pada sistem mikrokontroler dibutuhkan sebuah driver motor, dan didalam laporan ini digunakan 2 jenis driver , yaitu : driver relay dan driver motor H-Bridge.Setelah dilakukan pengukuran, tegangan yang masuk untuk mengaktifkan driver relay antara lain sebesar 8.50 volt dc sampai dengan 8.75 volt dc dengan ic ULN 2003 yang digunakan.

Kata Kunci : Motor DC,Driver Motor,Conveyor




ABSTRACT

MICROCONTROLLER ATMEGA8 APPLICATION AS MOTOR CONVEYOR AUTOMATIC CONTROL AT WATER FILLING MACHINE

IBNU JABAR
061130320944
MAJORING ELECTRICAL ENGINEERING  
STUDY PROGRAM ELECTRONIC ENGINEERING 
STATE POLYTECHNIC SRIWIJAYA

Nowadays in industrial world, both of large and small or medium industries have many uses conveyor as a tool that can help us to speed up the work of men. One of use this tool is at automatic filling water conveyor which serves to fill water into the bottles on the conveyor that is automatically. This filling water conveyor be active by DC motor power window that need 12 volt dc. For controling a power window motor need a motor driver, in this case we use 2 kinds of motor driver, relay driver and H-Brigde driver. Based on maesurement we need at least 8.50 volt until 8.75 to activated relay driver which an integrated circuit (IC) ULN 2003 that we have been used.
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