
RANCANG BANGUN MODIFIKASI PERGERAKKAN PROTOTYPE 

ARTICULATED DAN BUCKET DENGAN MENGGUNAKAN 

PENGENDALI JARAK JAUH PADA WHEEL LOADER 

(PROSES PENGUJIAN) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Di Buat Sebagai Syarat Menyelesaikan  Mata Kuliah Laporan Akhir Pada  

Jurusaan Teknik Mesin Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

Disusun Oleh : 

 

 

Muzamil 

0612 3020 0857 

 

 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

PALEMBANG 

2015 

 

 



RANCANG BANGUN MODIFIKASI PERGERAKKAN PROTOTYPE

ARTICULATED DAN BUCKET DENGAN MENGGUNAKAN

PENGENDALI JARAK JAUH PADA WHEEL LOADER

(PROSES PENGUJIAN)

LAPORAN AKHIR

Disetujui Oleh Dosen Pembimbing Laporan Akhir

Jurusan Teknik Mesin Politeknik Neger i Sr iwijaya

Pembimbing I, Pembimbing II,

Ahmad Junaidi, S.T., M.T. Ibnu Asrafi, S.T.

NIP 196607111990031001 NIP 196211201988031003

Mengetahui

Ketua Jurusan Teknik Mesin

Ir . Safei, M.T.

NIP 196601211993031002

 



MOTTO 

 

“Jika Allah menolong kamu, maka tidak akan ada orang yang dapat 

mengalahkan kamu. Jika Allah membiarkan kamu, maka siapakah 

gerangan yang dapat menolong kamu (selain) Allah sesudah itu? 

Karena itu, hendaknya kepada Allah saja orang – orang mukmin 

bertawakkal”. (QS. Ali Imran : 160) 

 

“Bermimpilah setinggi langit. jika engkau jatuh,engkau akan jatuh 

di antara bintang-bintang”. (Ir. Soekarno) 

 

“Berusaha melakukan yang terbaik di setiap kesempatan”. (Penulis) 
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Abstrak 

Rancang Bangun Modifikasi Simulasi Pergerakan Articulated 

dan Bucket Pada Wheel Loader 

 

 Sejalan dengan perkembangan  ilmu pengetahuan dan teknologi pada era 

modern sekarang, banyak sekali simulasi-simulasi yang telah diciptakan, baik 

dalam bentuk simulasi dalam layar ataupun simulasi dalam ukuran prototype. 

 Prinsip kerja pada alat simulasi ini yaitu menggunakan motor listrik DC 

sebagai penggerak dan aki sebagai penyuplai tenaga. Alat ini dapat melakukan 

pergerakan umum seperti pada wheel loader sebenarnya. Mulai dari pergerakan 

articulated, bucket dan dapat berjalan. Kapasitas angkut dari alat ini yaitu sebesar 

1kg dan motor servo sebagai penggerak karena memiliki torsi sebesar 1.47 Nm. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Abstract 

Design Modification of Simulation Movement in Articulated 

and Bucket on the Wheel Loader 

 

 In line with the development of science and technology in the modern era 

now, a lot of simulation that has been created, either in the form of simulation on 

the screen or in the size of the prototype simulation. 

 The working principle in this simulation tool that uses a DC electric motor 

drive and battery as the energy supplier. This tool can do a general movement in 

the actual wheel loader. Ranging from articulated movement, bucket and can run. 

Transport capacity of the tool that is equal to 1kg and servo motor as a driver  

because it has a torque of 1.47 Nm. 
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