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LAMPIRAN 

 

Kode Program : 

 

#include "ConfigVariable.h" 

#include "Init_IO.h" 

#include "PushButton.h" 

#include "SensorDHT11.h" 

#include "IconLCD.h" 

 

void setup() { 

  Serial.begin(115200); 

  IO(); 

  dht.begin(); 

  lcd.init(); 

  lcd.backlight(); 

  lcd.createChar(0, pic_termo); 

  lcd.createChar(1, pic_humd); 

} 

 

void loop() { 

  ButtonMode(); 

  sensor_dht22(); 

 

  if(Mode == 0) { 

    if(t <= 30.0) { 

      digitalWrite(RLampu, LOW); 
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    } 

    if(t >= 35.0) { 

      digitalWrite(RLampu, HIGH); 

    } 

    if(h <= 60.0) { 

      digitalWrite(RKipas, HIGH); 

    } 

    if(h >= 70.0) { 

      digitalWrite(RKipas, LOW); 

    } 

  } 

 

  // Tempe 

  if(Mode == 1) { 

    if(t <= 30.0) { 

      digitalWrite(RLampu, LOW); 

    } 

    if(t >= 35.0) { 

      digitalWrite(RLampu, HIGH); 

    } 

    if(h <= 60.0) { 

      digitalWrite(RKipas, LOW); 

    } 

    if(h >= 70.0) { 

      digitalWrite(RKipas, LOW); 

    } 
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  } 

  //  

  if(Mode == 2) { 

    if(t <= 60.0) { 

      digitalWrite(RLampu, HIGH); 

    } 

    if(t >= 70.0) { 

      digitalWrite(RLampu, LOW); 

    } 

    if(h <= 30.0) { 

      digitalWrite(RKipas, HIGH); 

    } 

    if(h >= 60.0) { 

      digitalWrite(RKipas, LOW); 

    } 

  } 

   

  // lcd.clear(); 

  lcd.setCursor(6, 0); 

  lcd.print("Mode:"); 

  lcd.setCursor(12, 0); 

  lcd.print(Mode); 

  lcd.setCursor(0, 1); 

  lcd.write(0); 

  lcd.setCursor(1, 1); 

  lcd.print(":"); 
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  lcd.setCursor(3, 1); 

  lcd.print(t); 

  lcd.setCursor(10, 1); 

  lcd.write(1); 

  lcd.setCursor(11, 1); 

  lcd.print(":"); 

  lcd.setCursor(12, 1); 

  lcd.print(h); 

 

  // if (Serial.available() > 0) { 

  //      inData = Serial.parseInt(); 

  //     //  data = Serial.read(); 

  //       Serial.println(inData); 

  //    } 

   

  //      if (inData == 1) { 

  //        digitalWrite(RLampu, LOW); 

  //        delay(3000); 

  //      } 

  //      else if (inData == 2) { 

  //        digitalWrite(RKipas, LOW); 

  //        delay(3000); 

  //      } 

  //      else if(inData == 3) { 

  //        digitalWrite(RLampu, HIGH); 

  //        digitalWrite(RKipas, HIGH); 
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  //       //  digitalWrite(RelayKipas, LOW); 

  //      } 

  //     //  else if (inData == 4) { 

  //     //    digitalWrite(RelayKipas, HIGH); 

  //     //  } 

   

  //      Serial.println(inData); 

  //      delay(300); 

} 
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