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ABSTRAK
“RANCANG BANGUN SISTEM REGULATOR KADAR GAS AMONIA
PADA KANDANG AYAM”

(Masagus Ahmad Irfan, 2024)

Suhu kandang ayam yang tidak sesuai dengan kondisi nyaman dan adanya
gas amonia dapat menyebabkan menurunnya kualitas, tingginya angka kematian,
pertumbuhan yang tidak optimal dan menurunnya produksi telur pada ayam. Tujuan
dari laporan ini adalah untuk menghasilkan model sistem regulator kadar gas
amonia pada kandang ayam. Model sistem regulator yang dihasilkan dikembangkan
dengan menggunakan komponen elektronika komersial meliputi sensor suhu DHT-
11, sensor gas amonia MQ-135 dan Arduino UNO ATmega328p. Hasil pengujian
pada lingkungan dalam, luar ruangan dan kandang aktual menunjukkan sistem
mampu mengukur suhu pada rentang 21.70-35,60 dan gas amonia pada rentang
0,67-4.79 ppm secara konsisten tanpa ada perubahan hasil pengukuran yang drastis
dan tiba-tiba. Sistem yang dihasilkan ini berpotensi untuk diuji pada skala yang luas
dan dilakukan uji standar pengukuran.

Kata Kunci: pemantau suhu, pemantau gas amonia, sistem regulator gas, dan
sistem berbasis mikrokontroler.



ABSTRACT
“DESIGN AND DEVELOPMENT OF AN AMMONIA GAS LEVEL
REGULATOR SYSTEM IN CHICKEN COOPS”

(Masagus Ahmad Irfan, 2024)

The temperature in chicken coops that does not align with comfortable
conditions, along with the presence of ammonia gas, can lead to decreased quality,
high mortality rates, suboptimal growth, and reduced egg production in chickens.
The purpose of this report is to develop a model for an ammonia gas level regulator
system in chicken coops. The developed regulator system model utilizes commercial
electronic components, including a DHT-11 temperature sensor, an MQ-135
ammonia gas sensor, and an Arduino UNO ATmega328p. Test results in indoor,
outdoor, and actual coop environments show that the system can consistently
measure temperatures in the range of 21.70-35.60°C and ammonia gas levels in the
range of 0.67-4.79 ppm, without any drastic and sudden changes in measurement
results. This system has the potential to be tested on a larger scale and undergo
standard measurement testing.

Keywords: temperature monitor, ammonia gas monitor, gas regulator system, and
microcontroller-based system.
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