
 
 

ALAT MONITORING PEMBERIAN PAKAN PADA BUDIDAYA  

IKAN PATIN DAN KONTROL PH AIR KOLAM  

BERBASIS TELEGRAM DI THE ZAFARM 

 

 

 

 

LAPORAN AKHIR 

 

Disusun untuk memenuhi persyaratan menyelesaikan 

Pendidikan Diploma III Jurusan Teknik Komputer 

Program Studi Teknik Komputer 

 

Oleh : 

Tentri Miftahul Jannah 

062130701771 

 

 

 

 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

PALEMBANG 

2024 

 



 
 

 



 
 

 
 

 

  



 
 

iv 
 

MOTTO DAN PERSEMBAHAN 

 

MOTTO: 

“Pada akhirnya ini semua hanyalah permulaan” 

(Nadin Amizah) 

 

Allah tidak mengatakan hidup ini mudah. Tetapi Allah berjanji, bahwa 

sesungguhnya bersama kesulitan ada kemudahan 

(QS. Al-Insyirah : 5-6) 

 

PERSEMBAHAN: 

Laporan akhir ini adalah bagian dari ibadahku kepada Allah SWT, karena menuntut 

ilmu adalah kebajikan. 

Sekaligus ungkapan terima kasihku kepada: 

1. Ibu dan ayahku tercinta yang selalu mendukung dari segi moril dan material 

2. Adik perempuanku dan alm. Adik laki-laki ku, Aqilah Miftahul Jannah dan Alm. 

Haikal Lutfi Rahman yang telah mendoakan kakak nya hingga dapat 

menyelesaikan tugas akhir ini 

3. Bapak Slamet Widodo, S.Kom., M.Kom dan Bu Isnainy Azro S.Kom., M.Kom, 

selaku dosen pembimbing yang telah sangat membantu tak henti untuk 

membimbing dalam menyusun laporan akhir ini. 

4. Saudara dan saudari ku mas bayu, mba nisa, dan kak fah yang telah memberikan 

semangat dan mendukung selalu adiknya untuk menyelesaikan tugas akhir ini 

dengan tuntas. 

5. Teman-temanku TBC (mba ikke, mba ayyun, dan natasya) dan teman temanku 

SHOHIB( NH, vanny, vemas, dan hafiz) yang juga telah mendukung dan 

mendoakan. 

6. Partner LA-ku kak lebo, kak hikma, kak elsa, dan kak yuyun bersama 

menyelesaikan laporan tugas akhir ini. 

7. Seluruh rekan kelas 6CM dan rekan seperjuangan teknik komputer angkatan 

2021 



 
 

v 
 

ABSTRAK 

ALAT MONITORING PEMBERIAN PAKAN PADA BUDIDAYA  

IKAN PATIN DAN KONTROL PH AIR KOLAM  

BERBASIS TELEGRAM DI THE ZAFARM 

 

(Tentri Miftahul Jannah:2024) 

 

Alat monitoring ini merancang dan mengimplementasikan pemberian pakan pada 

budidaya ikan patin dan kontrol pH air kolam berbasis telegram di The Zafarm. Latar 

belakang penelitian ini didasarkan pada kebutuhan untuk meningkatkan efisiensi dan 

produktivitas budidaya ikan patin melalui otomatisasi proses pemberian pakan dan 

pemantauan kualitas air kolam. Perumusan masalah yang diangkat adalah bagaimana 

merancang alat yang dapat memantau dan mengontrol pemberian pakan serta pH air 

secara otomatis dan jarak jauh menggunakan aplikasi telegram. Tujuan dari 

penelitian ini adalah untuk menciptakan sebuah alat yang dapat memberikan solusi 

efisien dalam pemeliharaan ikan patin dengan memanfaatkan teknologi Internet of 

Things (IoT) yang terintegrasi dengan bot Telegram. Manfaat yang diharapkan dari 

penggunaan alat ini meliputi peningkatan efisiensi operasional melalui pemantauan 

dan pengendalian kualitas air serta pemberian pakan yang lebih teratur dan terkendali, 

yang pada gilirannya akan berdampak positif terhadap pertumbuhan dan kesehatan 

ikan patin. 

 

Kata kunci: Alat Monitoring, Budidaya Ikan Patin, Pakan Ikan, Kontrol pH Air, Bot 

Telegram 
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ABSTRACT 

FEEDING MONITORING TOOL FOR CATFISH FARMING AND 

TELEGRAM-BASED POND WATER PH CONTROL IN ZAFARM 

  

(Tentri Miftahul Jannah:2024) 

 

This monitoring tool is designed and implemented for feeding in catfish farming and 

pond water pH control based on Telegram at The Zafarm. The background of this 

research is based on the need to improve the efficiency and productivity of catfish 

farming through the automation of feeding processes and monitoring of water 

quality. The research problem raised is how to design a tool that can monitor and 

control feeding and water pH automatically and remotely using the Telegram 

application. The objective of this research is to create a tool that can provide an 

efficient solution for catfish farming maintenance by utilizing Internet of Things (IoT) 

technology integrated with a Telegram bot. The expected benefits of using this tool 

include increased operational efficiency through monitoring and control of water 

quality, as well as more regulated and controlled feeding, which in turn will positively 

impact the growth and health of catfish. 

 

Keywords: Monitoring Tool, Catfish Farming, Fish Feeding, Water pH Control, 

Telegram Bot 
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