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ABSTRAK
Rancang Bangun Alat Pendeteksi Keadaan Mengantuk Saat
Berkendaraan Mobil Menggunakan Kamera

(Febrian Gilang Prayoga 2023 : xiv + 52 halaman + 30 gambar + 7 tabel )

Laporan ini membahas rancang bangun alat pendeteksi keadaan mengantuk
saat berkendaraan mobil menggunakan kamera. Tujuan penelitian ini adalah
mengembangkan perangkat yang dapat mendeteksi tanda-tanda mengantuk pada
pengemudi mobil secara real-time untuk mencegah kecelakaan. Metode yang
digunakan adalah menggunakan kamera untuk merekam dan menganalisis
ekspresi wajah, gerakan mata, dan postur tubuh pengemudi. Data dari kamera
diproses menggunakan algoritma komputer khusus. Pengujian dilakukan dengan
partisipan dalam simulasi berkendaraan untuk mengukur akurasi alat pendeteksi.
Hasilnya menunjukkan tingkat akurasi yang tinggi dalam mengenali tanda-tanda
mengantuk. Alat pendeteksi keadaan mengantuk menggunakan kamera ini dapat
mencegah kecelakaan dengan memberikan peringatan kepada pengemudi saat
mereka menunjukkan tanda-tanda mengantuk. Pengembangan lebih lanjut
diharapkan untuk meningkatkan kinerja sistem pada skala yang lebih luas di masa
depan.

Kata Kunci : Kantuk, Kamera, Raspberry Pi, Python
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ABSTRACT
Design and Development of a Drowsiness Detection Device for
Driving Using a Camera

(Febrian Gilang Prayoga 2023 : xiv + 52 pages + 30 picture + 7 table)

This report presents the design and development of a drowsiness detection
device for detecting drowsy states while driving using a camera. The objective of
this research is to create a real-time device that can detect signs of drowsiness in
car drivers to prevent accidents. The method involves using a camera to capture
and analyze facial expressions, eye movements, and body posture of the driver.
Computer algorithms specifically designed for this purpose are used to process the
camera data. The device was tested with participants in a driving simulation to
measure its accuracy in detecting drowsiness signs and providing timely
warnings. The results demonstrated a high accuracy in identifying drowsiness.
The camera-based drowsiness detection device can effectively prevent accidents
by providing warnings to drivers when they show signs of drowsiness. Further
improvements are expected to enhance the system's performance for wider-scale
implementation in the future.

Key Word : drowsiness, Camera, Raspberry Pi, Python
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