
Lampiran 

 

import cv2 

import RPi.GPIO as GPIO 

import time 

import requests 

 

# Membuat objek CascadeClassifier untuk deteksi mata 

eye_cascade = cv2.CascadeClassifier('haarcascade_eye.xml') 

 

# Membuat objek buzzer 

buzzer_pin = 17  # Ubah dengan pin GPIO yang sesuai 

GPIO.setmode(GPIO.BCM) 

GPIO.setup(buzzer_pin, GPIO.OUT) 

 

# Membuat objek tombol 

button_pin_input = 18  # Pin input 

GPIO.setup(button_pin_input, GPIO.IN, pull_up_down=GPIO.PUD_UP) 

 

# Konfigurasi Telegram Bot 

telegram_bot_token = '6029869734:AAE4S719Y571BG-d8J-axDUaJcY96-

1rHQc' 

telegram_chat_ids = ['1181893440']  # Ganti dengan ID chat penerima Anda 

 

# Variabel untuk mengatur waktu mata tertutup 

closed_eye_start_time = 0 

 

# Variabel untuk menyimpan status mata terdeteksi 

is_eye_detected = False 

 

# Variabel untuk mengatur waktu jeda setelah tombol ditekan 



pause_time = 5 * 60  # 5 menit 

 

# Variabel untuk menyimpan status jeda 

is_paused = False 

 

# Fungsi untuk menghentikan alat untuk jangka waktu tertentu 

def pause_device(channel): 

    global is_paused 

    is_paused = True 

    GPIO.output(buzzer_pin, GPIO.LOW)  # Mematikan buzzer 

    time.sleep(pause_time) 

    is_paused = False 

 

# Mendeteksi tombol ditekan 

def button_pressed(channel): 

    if GPIO.input(channel) == GPIO.LOW: 

        pause_device(channel) 

 

# Mengatur callback pada pin input tombol untuk memanggil fungsi 

button_pressed 

GPIO.add_event_detect(button_pin_input, GPIO.BOTH, 

callback=button_pressed, bouncetime=300) 

 

# Membuka webcam 

cap = cv2.VideoCapture(0) 

if not cap.isOpened(): 

    print("Gagal membuka webcam") 

 

while True: 

    ret, frame = cap.read() 

     



    gray = cv2.cvtColor(frame, cv2.COLOR_BGR2GRAY) 

     

    eyes = eye_cascade.detectMultiScale(gray, 1.3, 5) 

     

    if not is_paused: 

        GPIO.output(buzzer_pin, GPIO.LOW) 

     

    num_detected_eyes = len(eyes) 

     

    if num_detected_eyes >= 1 and num_detected_eyes <= 2: 

        is_eye_detected = True 

        closed_eye_start_time = 0 

    else: 

        is_eye_detected = False 

         

        if closed_eye_start_time == 0: 

            closed_eye_start_time = time.time() 

        else: 

            time_since_start = time.time() - closed_eye_start_time 

             

            if time_since_start >= 1.0 and not is_paused and not is_eye_detected: 

                GPIO.output(buzzer_pin, GPIO.HIGH) 

                 

                current_time = time.time() 

                if current_time - last_message_time >= 20: 

                    message = "Pengemudi Mengantuk Tolong Dibangunkan!!" 

                    for chat_id in telegram_chat_ids: 

                        telegram_url = 

"https://api.telegram.org/bot{}/sendMessage".format(telegram_bot_token) 

                        telegram_params = { 

                            "chat_id": chat_id, 



                            "text": message 

                        } 

                        requests.get(telegram_url, params=telegram_params) 

                    last_message_time = current_time 

     

    cv2.imshow('Eye Detection', frame) 

     

    if cv2.waitKey(1) & 0xFF == ord('q'): 

        break 

 

cap.release() 

cv2.destroyAllWindows() 

 

GPIO.output(buzzer_pin, GPIO.LOW) 

GPIO.cleanup() 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

















 


