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ABSTRAK 

 

SISTEM PENYIRAMAN TANAMAN OTOMATIS BERBASIS ARDUINO 

UNO MENGGUNAKAN SENSOR KELEMBABAN TANAH 

 

(Dinda Puspita 2024:58) 

 

Penyiraman tanaman merupakan suatu kegiatan yang perlu diperhatikan dalam 

melakukan pemeliharaan tanaman, dikarenakan tanaman memerlukan asupan air 

yang cukup untuk melakukan fotosintesis dalam memperoleh kebutuhannya untuk 

tumbuh dan berkembang. Penyiraman tanaman sebelum adanya perkembangan 

tekonologi masih secara manual menggunakan alat siram tanaman, hal tersebut 

kurang efektif karena membutuhkan banyak waktu dan tenaga.  alat ini bertujuan 

untuk menggantikan pekerjaan manual menjadi otomatis. manfaat yang didapat 

mempermudah pengguna dalam menyiram tanaman, menghemat waktu dan tenaga 

dengan menggunakan sistem otomatis. Dengan adanya alat ini diharapkan dapat 

membantu proses perawatan tanaman dengan lebih baik. Pembuatan tugas akhir ini 

dilakukan dengan merancang, membuat dan mengimplementasikan komponen-

komponen sistem yang meliputi Arduino uno sebagai pengendali , pompa Air, 

Driver L298N. LCD (liquid Cristal Display) untuk menampilkan nilai kelembaban 

tanah. hasil penelitian membuktikan alat yang dibuat dapat berfungsi dengan baik 

dan dapat dikembangkan sesuai yang diharapkan. 
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ABSTRACT 

AUTOMATIC PLANT WATERING SYSTEM BASED ON ARDUINO UNO 

USING SOIL MOISTURE SENSOR 

 

(Dinda Puspita 2024:58) 

 

Watering plants is an activity that needs to be considered in maintaining plants, 

because plants require sufficient water intake to carry out photosynthesis in 

obtaining their needs to grow and develop. Watering plants before the development 

of technology was still done manually using a plant watering tool, this was less 

effective because it took a lot of time and energy. This tool aims to replace manual 

work with automatic work. The benefits obtained make it easier for users to water 

plants, save time and energy by using an automatic system. With this tool, it is 

expected to help the plant care process better. The making of this final assignment 

was carried out by designing, making and implementing system components 

including Arduino uno as a controller, water pump, L298N Driver. LCD (liquid 

Cristal Display) to display soil moisture values. The results of the study prove that 

the tool made can function properly and can be developed as expected. 
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MOTTO DAN PERSEMBAHAN  

  

Motto  

  

“Hiduplah seperti pohon kayu yang lebat buahnya : hidup di tepi jalan dan  

dilempari orang dengan batu, tetapi dibalas dengan buah.”  

-Abu Bakar Sibli-  

  

“Musuh paling berbahaya di atas dunia ini adalah penakut dan bimbang.  

Teman yang paling setia, hanyalah keberanian dan keyakinan yang teguh.”  

-Andrew Jackson-  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

Kupersembahakan Untuk :   

• Kedua Orang Tuakudan  tersayang  

• Saudari ku tercinta  

• Sahabatku  

• Teman-Teman seperjuanganku  
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