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MOTTO DAN PERSEMBAHAN 

“You just gotta be yourself and let the rest take care of itself” 

(Jacob Sartorius) 

 

“Kita mungkin tidak selalu bisa membuat semua orang bahagia, tapi kita bisa 

memilih untuk tidak menyakiti siapa pun dengan sikap dan tindakan kita” 

(Virna Mutia) 

 

Laporan Akhir ini, kupersembahkan 

untuk: 

 Allah SWT dan Rasulullah Saw 

 Kedua Orang Tuaku Tercinta 

 Adik – Adikku Tersayang 

 Dosen Pembimbing Laporan LA 

 M. Arif Al Faqih Fiddin 

 Almamaterku 
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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN ALAT PENGHITUNG JUMLAH BARANG 

SECARA OTOMATIS BERBASIS MIKROKONTROLER ATMEGA 328P 
 

Virna Mutia (2024) 

Penggunaan teknologi dalam otomatisasi industri semakin berkembang pesat. 

Salah satu teknologi yang banyak digunakan adalah sistem penghitung jumlah 

barang otomatis. Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan mengembangkan 

alat penghitung otomatis berbasis mikrokontroler ATMega 328P untuk 

meningkatkan efisiensi dan akurasi dalam menghitung barang pada jalur produksi. 

Metode penelitian yang digunakan meliputi perancangan perangkat keras dan 

perangkat lunak, penggunaan sensor inframerah untuk mendeteksi barang, serta 

pengujian kinerja alat. Hasil pengujian menunjukkan bahwa alat ini mampu 

menghitung barang secara tepat dan menampilkan jumlah barang pada layar LCD 

I2C serta memberikan pertanda bunyi suara melalui buzzer. Alat ini diharapkan 

dapat meningkatkan produktivitas dan mengurangi kesalahan dalam proses 

produksi. 

 

Kata kunci : Sensor Inframerah Mikrokontroler ATMega 328P, LCD I2C, 

Buzzer, Penghitung Otomatis. 
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ABSTRACT 

DESIGN OF AUTOMATIC ITEM COUNTER BASED ON 

MICROCONTROLLER ATMEGA 328P 

 

Virna Mutia (2024) 

The use of technology in industrial automation is growing rapidly. One of the 

technologies that are widely used is the automatic counting system. This research 

aims to design and develop an ATMega 328P microcontroller-based automatic 

counting device to increase efficiency and accuracy in counting goods on the 

production line. The research methods used include designing hardware and 

software, using infrared sensors to detect goods, and testing the performance of 

the tool. The test results show that this tool is able to count the goods precisely 

and display the number of goods on the I2C LCD screen and provide an audible 

signal through a buzzer. This tool is expected to increase productivity and reduce 

errors in the production process. 

 

Keywords: Infrared Sensor ATMega 328P Microcontroller, LCD I2C, Buzzer, 

Automatic Counter. 
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