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ABSTRAK

RANCANG BANGUN ROBOT ARM CARTESIAN PENYEMPROT
PESTISIDA OTOMATIS PADA TANAMAN
CABAI SECARA PERIODIK

(2024:54 Halaman + 26 Gambar + 22 Tabel +Daftar Pustaka + Lampiran
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JURUSAN TEKNIK KOMPUTER
PROGRAM STUDI D3 TEKNIK KOMPUTER
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Pertanian merupakan sektor penting dalam perekonomian Indonesia dan menjadi
mata pencaharian utama bagi masyarakat, termasuk pada sektor cabai. Cabai
sebagai sayuran kaya vitamin, memiliki banyak manfaat kesehatan dan permintaan
yang terus meningkat. Namun, produksi cabai sering terpengaruh oleh hama,
penyakit, kesuburan lahan, dan iklim. Penggunaan pestisida melalui penyemprotan
rutin adalah metode utama untuk mengatasi masalah ini, namun penyemprotan
manual seringkali tidak efisien dan berisiko bagi kesehatan petani. Oleh karena itu,
penelitian ini bertujuan merancang dan membangun alat penyemprot pestisida
otomatis menggunakan robot arm Cartesian dengan dua aksis (maju-mundur). Alat
ini diharapkan dapat melakukan penyemprotan pestisida secara periodik dan
otomatis pada tanaman cabai, terutama dalam lingkungan tertutup seperti
greenhouse, sehingga meningkatkan efisiensi dan mengurangi risiko kesehatan bagi
petani.

Kata Kunci: robot, arm, Cartesian, pestisida, periodik, greenhouse.
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ABSTRACT

DESIGN AND BUILD AN ARM CARTESIAN ROBOT THAT
AUTOMATICALLY SPRAYS PESTICIDES ON PLANTS
CHILI PERIODICALLY

(2024:54 Pages + 26 Picture + 22 Tables +Reference + Attachment
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DEPARTMENT OF COMPUTER ENGINEERING

D3 COMPUTER ENGINEERING SYUDY PROGRAM
STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA

Agriculture is an important sector in the Indonesian economy and is the main
livelihood for the community, including the chili sector. Chili, as a vitamin-rich
vegetable, has many health benefits and is in increasing demand. However, chili
production is often affected by pests, diseases, land fertility, and climate. The use
of pesticides through regular spraying is the main method to address this problem,
but manual spraying is often inefficient and risky for farmers' health. Therefore,
this study aims to design and build an automatic pesticide sprayer using a Cartesian
arm robot with two axes (forward-backward). This tool is expected to be able to
spray pesticides periodically and automatically on chili plants, especially in closed
environments such as greenhouses, thereby increasing efficiency and reducing
health risks for farmers.

Keywords: robot, arm, Cartesian, pesticides, periodic, greenhouse.
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