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ABSTRAK 
SISTEM KEAMANAN KENDARAAN BERMOTOR BERBASIS IoT 

MENGGUNKAN APLIKASI BLYNK 

(Putri Ayu Valentin 2024) 

 

Keamanan kendaraan bermotor merupakan masalah penting yang 

membutuhkan solusi inovatif. Laporan ini menyajikan sistem keamanan kendaraan 

bermotor berbasis Internet of Things (IoT) menggunakan aplikasi Blynk. Sistem ini 

memungkinkan pengguna untuk mengontrol dan memantau kendaraan mereka dari 

jarak jauh melalui aplikasi Blynk. Perangkat keras yang digunakan termasuk 

ESP8266 sebagai pengontrol utama, modul GPS BN220V2 untuk melacak lokasi 

kendaraan, dan relay 1 channel untuk mengontrol kelistrikan kendaraan. Hasil 

penelitian menunjukkan bahwa sistem ini efektif dalam meningkatkan keamanan 

kendaraan bermotor dengan memberikan notifikasi dan kontrol jarak jauh kepada 

pengguna. 

 

 Kata Kunci: Keamanan kendaraan bermotor, IoT, aplikasi Blynk, 

ESP8266, GPS BN220V2, relay 1 channel, kontrol jarak jauh.  
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ABSTRACT 
MOTOR VEHICLE SECURITY SYSTEM BASED ON IOT USING  

BLYNK APPLICATION 

(Putri Ayu Valentin 2024) 

 

Motor vehicle security is a critical issue requiring innovative 

solutions. This report presents an IoT-based motor vehicle security 

system using the Blynk application. The system allows users to remotely 

control and monitor their vehicles through the Blynk app. The hardware 

used includes the ESP8266 as the main controller, the GPS BN220V2 

module for tracking vehicle location, and a 1-channel relay to control 

the vehicle's electrical system. The research results show that this 

system is effective in enhancing motor vehicle security by providing 

remote notifications and control to the user. 

 

 Keywords: Motor vehicle security, IoT, Blynk application, 

ESP8266, GPS BN220, 1-channel relay, remote control. 
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MOTTO DAN PERSEMBAHAN 
MOTTO 

"Barang siapa yang menginginkan kejernihan hatinya hendaknya dia lebih 

mengutamakan Allah daripada menuruti berbagai keinginan hawa nafsunya." 

----  -Ibnu Qoyyim Rahimahullah- 

 

“Jangan pernah menyerah pada mimpimu, impian dapat menjadi kenyataan 

jika Anda mempercayainya dengan sepenuh hati.” 

–Walt Disney- 

 

"Tidak ada satu pun perjuangan yang tidak melelahkan. Dan berikanlah berita 

gembira kepada orang orang yang sabar, yaitu yang ketika ditimpa musibah 

mereka mengucapkan: Sungguh kita semua ini milik Allah dan sungguh 

kepada-Nya lah kita kembali." 

-QS. Al Baqarah: 155-156- 

 

 

 

Kupersembahkan: 

❖ Kedua orang tua ku tersayang yang sudah 

memberi kepercayaan dan selalu men-support 

segala kegiatanku sehingga selesai 

❖ Saudara/i ku tercinta yang selalu membantu dan 

mensupport di segala kegiatanku 

❖ Teman Seperjuanganku 

❖ Almamater 
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Menggunakan Aplikasi Blynk”. Shalawat dan salam selalu tercurah kepada 
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kesempatan ini, penulis menyampaikan ucapan terima kasih yang sebesarnya  

kepada semua pihak yang telah memberikan segala kemudahan, bimbingan, 
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Proposal Tugas Akhir ini.  
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penulis bisa meyelesaikan laporan ini.  

2. Apak tercinta Rahmattullah (Alm), Meski Apak telah tiada, cinta dan doa 

Apak selalu menyertai langkahku, semua pencapaian ini tidak lepas dari 

doa, kasih sayang, semoga keberhasilan ini menjadi salah satu bentuk bakti 

dan rasa terima kasihku kepada Apak, kehadiran Apak selalu terasa dalam 
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