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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN SMART PARKING KENDARAAN RODA EMPAT 

BERBASIS MIKROKONTROLER 

 

    (M Sayid Abror:2024: 36 Halaman) 

     Perkembangan teknologi khususnya di bidang elektronika telah membuat kehidupan sehari-hari 

semakin mudah. Mikrokontroler semakin banyak digunakan sebagai komponen kunci untuk 

pemrosesan data, termasuk sektor transportasi. Salah satu tantangan yang dihadapi banyak kota 

adalah sulitnya mendapatkan tempat parkir, sehingga membuang waktu dan tenaga serta 

seringkali menyebabkan kemacetan lalu lintas. Untuk mengatasi masalah ini,  sistem  smart 

parking ini  menggunakan sensor ultrasonik telah dikembangkan. Sistem ini digunakan untuk 

mendeteksi keberadaan kendaraan di suatu tempat parkir. Saat pembatas parkir ditutup, sensor 

ultrasonik mendeteksi kendaraan yang mendekat dan secara otomatis membuka pembatas 

tersebut. Namun jika tempat parkir penuh maka palang tidak akan dibuka dan pengemudi tidak 

bisa memasuki area terlarang. Oleh karena itu, sistem ini  efektif membantu mengurangi 

kebingungan dan frustasi yang sering dialami pengemudi saat mencari tempat parkir. Selain itu, 

smart parking ini memberikan informasi real-time tentang ketersediaan tempat parkir gratis. 

Pengemudi dapat dengan mudah menemukan tempat parkir yang tersedia menggunakan papan 

informasi digital yang terhubung ke sistem. Dengan mengakses informasi secara cepat dan 

akurat, pengguna dapat menghindari berkendara, menghemat waktu berharga dan juga 

mengurangi emisi CO2 kendaraan. Tujuan penelitian ini adalah untuk mendeskripsikan 

perancangan, implementasi, dan manfaat sistem ini untuk meningkatkan efisiensi pemanfaatan 

ruang parkir khususnya pada bangunan komersial. Solusi ini bertujuan tidak hanya untuk  

meningkatkan pengalaman pengguna, namun juga untuk mengurangi  kemacetan  perkotaan, 

mengurangi polusi udara dan mendukung penggunaan energi yang lebih efisien. 

Mengintegrasikan teknologi canggih ke dalam sistem parkir diharapkan dapat menciptakan 

lingkungan perkotaan yang lebih nyaman dan berkelanjutan. Melalui pengembangan lebih 

lanjut, sistem ini akan mampu beradaptasi dengan berbagai ukuran dan jenis tempat parkir, 

sehingga meningkatkan relevansinya di lingkungan perkotaan yang berbeda. 

 

 Kata Kunci: Arduino Mega, load cell, Motor Servo, Ultrasonic, LCD 
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ABSTRACT 

DESIGN AND CONSTRUCTION OF SMART PARKING FOUR 

WHEELER VEHICLES BASED ON MICROCONTROLLER 

 

    (M Sayid Abror:2024: 36 Pages) 

Technological developments, especially in the field of electronics, have made everyday life 

easier. Microcontrollers are increasingly being used as key components for data processing, 

including in the transportation sector. One of the challenges faced by many cities is the 

difficulty of finding parking, which wastes time and energy and often causes traffic jams. To 

overcome this problem, this smart parking system using ultrasonic sensors has been developed. 

This system is used to detect the presence of vehicles in a parking lot. When the parking barrier 

is closed, the ultrasonic sensor detects approaching vehicles and automatically opens the 

barrier. However, if the parking lot is full, the gate will not be opened and the driver cannot 

enter the restricted area. Therefore, this system is effective in helping reduce the confusion and 

frustration that drivers often experience when looking for a parking space. In addition, this 

smart parking provides real-time information about the availability of free parking spaces. 

Drivers can easily find available parking spaces using digital signage connected to the system. 

By accessing information quickly and accurately, users can avoid driving, save valuable time 

and also reduce vehicle CO2 emissions. The aim of this research is to describe the design, 

implementation and benefits of this system to increase the efficiency of parking space 

utilization, especially in commercial buildings. This solution aims not only to improve the user 

experience, but also to reduce urban congestion, reduce air pollution and support more efficient 

energy use. Integrating advanced technology into parking systems is expected to create a more 

comfortable and sustainable urban environment. Through further development, the system will 

be able to adapt to different sizes and types of parking spaces, increasing its relevance in 

different urban environments. 

 

KeyWords: Arduino Mega, load cell, Motor Servo, Ultrasonic, LCD 
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