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MOTTO

“Hidup bukan saling mendahului, bermimpilah sendiri sendiri.”

(Hindia)

“Apapun yang dirasakan, Semoga kita lekas sembuh.”

(Daniel Baskara Putra Mahendra)

“Kuatkan dirimu atas pertanyaan yang memburu
tentang masa depan, pernikahan, pendidikan, pekerjaan, dan keimanan.”

(Daniel Baskara Putra Mahendra)

“Apa artinya kaki bila kau tak berjalan,
Apa guna mata bila kau tak menatap masa depan.”

(Bondan Prakoso)

“Tidur untuk melanjutkan mimpi atau,
Bangun untuk mewujudkan mimpi?”’

(Panca Wardhana)



ABSTRAK
RANCANG BANGUN ALAT PEMBERI PAKAN IKAN OTOMATIS DAN
MONITORING KADAR PH AIR AQUARIUM BERBASIS INTERNET OF
THINGS MENGGUNAKAN MIKROKONTROLER

( Muhammad Panca Wardhana ) : ( 2024 : 30 Halaman )

Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan membangun alat pemberi pakan ikan
otomatis serta sistem monitoring kadar pH air pada akuarium berbasis Internet of
Things (IoT) menggunakan mikrokontroler. Sistem ini dirancang untuk
memudahkan pemilik akuarium dalam memberi pakan ikan secara terjadwal dan
memantau kualitas air, khususnya pH, secara real-time melalui aplikasi Blynk. Alat
ini menggunakan mikrokontroler ESP32 yang terhubung dengan sensor pH dan
mekanisme pemberi pakan otomatis. Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem
dapat beroperasi dengan baik dalam memberikan pakan ikan sesuai jadwal dan
memonitor pH air secara akurat. Dengan alat ini, diharapkan pemilik akuarium
dapat mengurangi beban perawatan dan memastikan kondisi akuarium tetap
optimal bagi kesehatan ikan.

Kata Kunci : Pakan Ikan Otomatis, Sensor pH, Internet of Things, ESP32, Blynk.
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ABSTRACT
RANCANG BANGUN ALAT PEMBERI PAKAN IKAN OTOMATIS DAN
MONITORING KADAR PH AIR AQUARIUM BERBASIS INTERNET OF
THINGS MENGGUNAKAN MIKROKONTROLER

( Muhammad Panca Wardhana ) : (2024 : 30 Pages )

This research aims to design and build an automatic fish feeder and monitoring
system for water pH levels in an Internet of Things (loT)-based aquarium using a
microcontroller. This system is designed to facilitate aquarium owners in feeding
fish on a scheduled basis and monitoring water quality, especially pH, in real-time
through the Blynk application. This tool uses an ESP32 microcontroller connected
to a pH sensor and an automatic feeding mechanism. The test results show that the
system can operate well in providing fish feed on schedule and monitoring water
pH accurately. With this tool, it is hoped that aquarium owners can reduce the
maintenance burden and ensure that aquarium conditions remain optimal for fish
health.

Keywords : Automatic Fish Feeder, pH Sensor, Internet of Things, ESP32, Blynk.
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