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ABSTRAK

PROTOTYPE PORTAL KERETA API OTOMATISMENGGUNAKAN RFID

YUDHA OKTAREZA

Pengendalian buka-tutup pada portal kereta api di Indonesia masih dilakukan secara
manual dengan bantuan seorang operator. Namun kelalaian sering terjadi pada operator
dan keladaian ini menjadi salah satu faktor penyebab kecelakaan. Laporan ini
menjelaskan tentang RFID (Radio Frequency ldentification) sebagai aplikasi untuk
membuka dan menutup motor servo secara otomatis sebagal porta dengan
menggunakan Mikrokontroler ATMega 328. RFID adalah sebuah metode identifikasi
dengan menggunakan sarana yang disebut label RFID atau transponder (tag) untuk
menyimpan dan mengambil data jarak jauh. Label atau transponder (tag) adalah sebuah
benda yang bisa dipasang atau dimasukkan didalam sebuah produk, hewan, atau bahkan
manusia dengan tujuan identifikasi menggunakan gelombang radio. Label RFID terdiri
atas microchip silicon dan antenna. Tag ID akan mengirimkan data ke RFID apabila Tag
ID tersebut didekatkan dan terdeteksi oleh reader RFID. Data yang terdapat pada RFID
akan dikirim ke Mikrokontroler untuk diproses, apabila data yang dikirim ke
Mikrokontroler sama dengan data yang terdapat pada Tag ID maka Mikrokontroler akan
memberikan perintah ke motor servo untuk menutup portal. Kemudian portal akan
membuka kembali secara otomatis setelah waktu delay selama 11 detik.

Kata Kunci : RFID, Mikrokontroler ATMega 328, Motor Servo.



ABSTRACT

AUTOMATIC PORTAL TRAIN PROTOTYPE USING RFID

YUDHA OKTAREZA

Open-Close Control of porta train in Indonesia still doing manually with the help of
operator. But the omission often occurs in the operator and this omission to be one of
the causes of the accident. This report describes RFID as an application to opening and
closing motor servo automaticly as a portal with using Microcontroller ATMega 328 .
RFID is aidentification method using RFID label or transponder (tag) to save and bring
a data from distance. Label or transponder (tag) is a device that can be assembled or
included into a product, animal, or human with purpose to identification using radio
wave. Tag ID will sending datato RFID if the Tag ID has approximated and detected by
RFID reader. Data in RFID will be send to Microcontroller for processing, if data has
been send to Microcontroller is same with the data in Tag ID, so Microcontroller will
give command for motor servo to close the portal. Then the portal will opening again

automaticly after delay time for 11 seconds.

Keywords : RFID, Microcontroller ATMega 328, Motor Servo.
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