RANCANG BANGUN SIMULASI TRAVEL MOTOR
PADA EXCAVATOR
(PENGUJIAN)

LAPORAN AKHIR

Dibuat untuk Memenuhi Salah Satu Syarat Menyelesaikan Pendidikan
Diplomalll pada Jurusan Teknik Mesin

Politeknik Negeri Sriwijaya

Oleh:

MUHAMAD ALFREDO ANDIKA
0612 3020 0110

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA
PALEMBANG
2015



RANCANG BANGUN SIMULASI TRAVEL MOTOR
PADA EXCAVATOR
(PENGUJIAN)

Disetujui Oleh Dosen Pembimbing L aporan Akhir
Jurusan Teknik Mesin Politeknik Negeri Sriwijaya

Menyetujui
Palembang, Juli 2015
Pembimbing |, PembimbingI1,
Ir. Tri Widagdo, M.T. Tamzil Radin, S.T.
NIP. 19610903191101001 NIP. 196103121984031002
Mengetahui,

Ketua Jurusan Teknik Mesin

Ir. Safei, M. T.
NIP. 196601211993031002




MOTTO

“I READY TO SUCCSES’

“Barang siapa yang menempuh suatu jalan untuk mencari ilmu maka

Allah akan memudahkan padanyajalan ke surga (H.R.Muslim)”

“Kegagalan dan keberhasilan bukanlah takdir namun sebuah pilihan”

“Gagal adalah dimana kamu berhenti untuk mencoba”

“Jangan bilang tidak bisa sebelum mencoba”

Dengan rasa syukur tugas akhir ini kupersembakan kepada:

1.

Kedua orang tuaku yang telah membesarkanku,
mendidikku, dan selalu mendo’akan yang terbaik
untukku

Adikku Indah Permata Sari

Pembimbingku dan seluruh dosen — dosenku

Teman — temanku kelas 6MC

Sahabatku Asbullah dan Eko

Dian Oktasari yang selalu memberikan motivas

Almamater biru langitku kebanggaanku

UCAPAN TERIMA KASIH



Alhamdulillahirobbil'alamin, penulis panjatkan puji dan syukur kehadirat

Allah SWT karena berkat ridho-Nya jualah penulis dapat menyelesaikan laporan

akhir ini tepat pada waktunya.

Adapun terwujudnya Laporan Akhir ini adalah berkat bimbingan dan

bantuan serta petunjuk dari berbagal pihak yang tak ternilai harganya. Untuk itu

pada kesempatan ini penulis menghaturkan ucapan terima kasih yang tak

terhingga kepada:

1.

Kepada Bapak RD Kusumanto,S.T.,M.T. Direktur Politeknik Negeri
Sriwijaya Palembang.

Bapak Ir. Safei, M.T. Ketua Jurusan Teknik Mesin.

Bapak Drs. Soegeng Witjahjo, S.T., M.T. Sekretaris Jurusan Teknik
Mesin.

Bapak Ir. Tri Widagdo, M.T. Selaku Dosen Pembimbing | yang telah
banyak memberikan bimbingan kepada penulis.

Ibu Tamzil Radin, S.T. Selaku Pembimbing Il yang telah membimbing
dan membantu penulis.

Staff pengajar Jurusan Teknik Mesin Politeknik Negeri Sriwijaya.
Ayahku Edi dan Ibuku Yulia Defita yang selalu memberikan do’a dan
dukungannya. Serta adikku yang selalu memberikan dukungan terbaik,
baik moril maupun materil.

Sahabat-sahabat terbaikku Muhammad Alfredo Andika, Eko Prasetio
dan masih banyak lagi yang telah banyak berbagi keceriaan,
kebersamaan dan kesulitan yang pernah kita alami bersama, serta
terima kasih buat bantuan dan dukungannya. Buat seluruh teman-teman
terbalkku kelas 6MA, 6MB dan 6MC yang telah bersama berjuang
selama 3 tahun di Politeknik Negeri Sriwijaya ini. Dan teman-teman
Teknik Mesin Reguler dan Non Reguler (kelas pagi dan siang).

Akhir kata penulis mengucapkan terima kasih atas bantuan yang telah



diberikan oleh semua pihak, semoga semua kebaikannya menjadi amal ibadah
yang mendapat ridho dan balasan dari Allah SWT, Amin.

Palembang, Juli 2015

Muhamad Asbullah Alfaresi
NIM. 0612 3020 0113




ABSTRAK
RANCANG BANGUN SIMULASI TRAVEL MOTOR
PADA EXCAVATOR

Sebuah simulasi merupakan alat peraga yang dapat mengungkapkan
kenyataan secara utuh tentang cara kerja suatu sistem. Mealui ssmulasi ini,
mahasi swa dapat melihat proses atau mekanisme kerja sebuah sistem secara nyata.
Belgar melaui simulas lebih mempermudah bagi yang belgar dan yang
melakukan kerja praktek. Sekaligus menganalisa komponen-komponen yang
bekerja pada alat-alat tersebut dan juga dapat menganalisa gangguan pada kinerja
komponen suatu sistem.

Simulasi yang dirancang pada tugas akhir ini, dibuat secara sederhana.
Yaitu, simulasi Travel Motor pada Excavator, dengan adanya simulasi ini
diharapkan dapat digunakan para mahasiswa agar dapat melakukan praktek
langsung dengan menggunakan simulas tersebut dengan begitu mahasiswa akan
mendapatkan gambaran langsung bagaimana sistem travel motor pada excavator

yang sebenarnyamelalui ssimulasi ini.
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