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ABSTRAK
RANCANG BANGUN SIMULASI TRAVEL MOTOR

PADA EXCAVATOR

Sebuah simulasi merupakan alat peraga yang dapat mengungkapkan

kenyataan secara utuh tentang cara kerja suatu sistem. Melalui simulasi ini,

mahasiswa dapat melihat proses atau mekanisme kerja sebuah sistem secara nyata.

Belajar melalui simulasi lebih mempermudah bagi yang belajar dan yang

melakukan kerja praktek. Sekaligus menganalisa komponen-komponen yang

bekerja pada alat-alat tersebut dan juga dapat menganalisa gangguan pada kinerja

komponen suatu sistem.

Simulasi yang dirancang pada tugas akhir ini, dibuat secara sederhana.

Yaitu, simulasi Travel Motor pada Excavator, dengan adanya simulasi ini

diharapkan dapat digunakan para mahasiswa agar dapat melakukan praktek

langsung dengan menggunakan simulasi tersebut dengan begitu mahasiswa akan

mendapatkan gambaran langsung bagaimana sistem travel motor pada excavator

yang sebenarnya melalui simulasi ini.
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