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ABSTRAK 

 

 

Analisis Kedip Tegangan Akibat Pengasutan Motor 

Induksi Menggunakan Program Matlab 

 M. Fakhri Ismail, 2015: 44 Hal, 23 Gbr, 3 Tabel, 5 Lamp 

 

 

Suatu system tenaga listrik harus memiliki tingkat keandalan yang tinggi agar 

system tersebut mampu menyediakan pasokan energy listrik yang dibutuhkan 

secara kontinu, dan dengan kualitas daya yang baik dari seg regulasi tegangan 

maupun regulasi frekuensi. Salah satu gangguan yang sering terjadi pada system 

tenaga listrik adalah gangguan kedip tegangan . Kedip tegangan ini disebabkan 

oleh pemikulan beban yang besar atau pengasutan arus motor berkapasitas besar. 

Pada pengasutan motor arus starting yang dihasilkan dapat mencapai 5-10 kali 

nilai nominalnya. Penurunan kualitas daya listrik akan mengakibatkan gangguan 

pada proses oprasional di sebuah industri, kedip tegangan adalah salah satu 

penyebab penurunan kulaitas daya listrik. oleh karena itu Penelitian ini membahas 

tentang besarnya kedip tegangan dan besarnya perubahan tegangan dan arus pada 

suatu motor induksi pada saat terjadinya starting. Program matlab yang digunakan 

pada penelitian ini bertujuan untuk membuat suatu rangkaian simulasi pengasutan 

Direct On Line (DOL) suatu motor induksi sebelum di aplikasikan ke dalam 

keadaan sebenarnya 

 

Kata kunci : kedip tegangan, pengasutan,  motor induksi, DOL, MATLAB 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

ABSTRACT 

 

 

 

Analysis of Voltage Dips Due to Starting Motor 

Induction Using Matlab Program 

M. Fakhri Ismail, 2015, 44 page, 23 picture, 3 Tabel, 5 Attachment 

 

An electric power system must have a high degree of reliability that the system is 

able to provide the necessary supply of electrical energy continuously, and with a 

good quality of seg power voltage regulation and frequency regulation. One 

disorder that often occurs in the electric power system is a voltage dips 

disturbances. This voltage dips caused by a large load tansporting manually or 

starting a large-capacity motor current. At the starting of the motor starting 

currents generated can reach 5-10 times the nominal value. Losses quality of 

electric power will cause interference with operational processes in an industrial, 

voltage dips is one of the causes for the decrease in the power quality therefore, 

this study discusses the magnitude of the voltage dips and magnitude of changes 

in the voltage and current in an induction motor at the time of starting. Matlab 

program used in this study aims to create a series of simulations starting Direct On 

Line (DOL) an induction motor before it is applied to the actual circumstances. 

 

Keyworsd: voltages dips, starting motor, induction motor, DOL, MATLAB 
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