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ABSTRAK

PEMODELAN KARAKTERISTIK MOTOR DC SHUNT, MOTOR DC
SERI, DAN MOTOR DC KOMPON MENGGUNAKAN
MATLAB SIMULINK

(2015 ; xiv + 55 Halaman + Lampiran)

Alamsyah

061230310170

Jurusan Teknik Elektro
Program Studi Teknik Listrik

Motor Arus Searah merupakan perangkat elektromagnetis yang mengubah
energi listrik Arus Searah menjadi energi mekanik. Semakin besar beban pada
Motor Dc maka putaran motor semakin berkurang dan arus motor semakin
bertambah. Dengan Matlab Simulink dapat diketahui bahwa motor dc mempunyai
arus start yang konstan, yaitu pada Motor Dc Shunt arus start 92,99 A, Motor DC
Seri 1,7 A dan Motor Dc Kompon 92,99 A. Keuntungan melalukan simulasi
dengan matlab simulink yaitu ketika terjadi kesalahan dalam pembebanan motor
dapat mengetahui karakteristiknya tanpa merusak peralatan, sehingga pemodelan

motor arus searah lebih mudah dianalisa.

Kata kunci : Motor DC, Motor DC Seri, dan Motor DC Kompond



ABSTRACT

MODELLING CHARACTERISTICS SERIES DC MOTOR, SHUNT DC
MOTOR, AND COMPOUND DC MOTOR USING
MATLAB SIMULINK
(2015 ; xiv + 55 Pages + Appendices)

Alamsyah
061230310170
Elektro Department

Electrical Engineering Program Study

Direct Current Motor is an electromechanical device that converts
electrical energy into mechanical energy Direct Current. The greater the load on
the motor rotation Motor Dc diminishing returns and increasing motor current.
With Matlab Simulink can be seen that the dc motors have a starting current is
constant, ie the starting current Shunt Dc Motor 92.99 A, Series DC Motor 1.7 A
and Compound Dc Motor 92.99 A. Advantages pass simulation with matlab
simulink ie when there was an error in loading the motor can know its
characteristics without damaging the equipment, so the direct current motor
modeling more easily analyzed.

Kay Words : Shunt Dc Motor, Series DC Motor and Compound Dc
Motor
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