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ABSTRAK

ANALISA PENGGUNAAN MOTOR DC 12VOLT PADA ROBOT
PENGINTAI DENGAN KOMUNIKASI WIRELESS BERBASIS
MIKROKONTROLLER ARDUINO SEVERINO

NURUL SAVITRI

Robot pengintai dengan komunikasi wireless berbasis mikrokontroler Arduino
Severino tersusun atas beberapa perangkat dan komponen yaitu Motor DC 12 Volt, Batera
Li-PO, Arduino Severino, IC MAX232, Router dan IP CAM. Robot ini dapat digunakan
sebagai media informasi untuk memantau objek yang tidak terjangkau oleh manusia karena
keadaan alam atau gejala dam yang sulit untuk dijangkau.. Prinsip kerja robot ini ialah
menggunakan kendali dari laptop dengan prinsip pengiriman data — data perintah secara
wireless dimana menggunakan router WRT54GL yang akan memberikan masukan sinya
tegangan perintah ekivalennya ke mikrokontroller Arduino untuk menggerakkan motor.
Namun karena output tegangan dari Arduino masih sangat kecil maka dibutuhkan rangkaian
driver motor. Kinerja dari rangkaian driver motor ini bergantung dari arus dan tegangan
yang mengalir ke input driver motor. Semakin besar arus dan tegangan yang memasuki input
driver motor, maka akan semakin besar tegangan yang mengalir ke motor dan perputarannya
akan semakin cepat.

Kata Kunci : Motor DC, Arduino Severino, Driver Motor



ABSTRACT

ANALYSISOF THE USAGE OF MOTOR DC 12VOLT ON
SURVEILLANCE ROBOT WITH WIRELESS COMMUNICATION
BASED MICROCONTROLLER ARDUINO SEVERINO

NURUL SAVITRI

Surveillance robot with wireless communication based microcontroller Arduino Severino are
composed of multiple devices and components, DC motor 12 Volts, Battery Li-PO, Arduino
Severino, IC MAX232, Router and IP CAM. This robot can be used as a information of
monitoring objects that are not reachable by humans because of the state of nature or natural
phenomena that are difficult to reach. The working principle of this robot is to use the laptop
with the principle of control of data transmission - which command data wirelessly using the
router WRT54GL will provide equivalent command voltage signal input to the Arduino
microcontroller to driver motor. However, because of the output voltage of the Arduino still
very small then it takes the motor driver circuit. Performance of the motor driver circuit relies
on the current and voltage flowing to the motor driver input. The greater the current and
voltage input into the motor driver, the greater the voltage flowing to the motor and the faster-

moving inventories.

Keywords: Motor DC, Arduino Severino, Driver Motor
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