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ABSTRAK

RANCANG BANGUN ALAT PEMOTONG BAWANG OTOMATIS
BERBASIS ARDUINO UNO

( Nanda Yulanda, 2025 : xiv + 60 Halaman + Daftar Pustaka + Lampiran )

Penelitian ini membahas perancangan dan pembuatan alat pemotong bawang
otomatis berbasis mikrokontroler Arduino Uno sebagai solusi untuk meningkatkan
efisiensi dalam proses pemotongan bawang yang selama ini dilakukan secara
manual. Sistem yang dikembangkan terdiri dari tiga bagian utama, yaitu modul
kontrol, modul pemotong, dan modul sumber daya. Sensor ultrasonik HC-SR04
digunakan untuk mendeteksi keberadaan bawang, yang kemudian memicu Arduino
Uno untuk mengaktifkan relay dan motor DC guna menjalankan mata pisau
pemotong. Alat ini juga dilengkapi dengan LCD sebagai penampil status kerja
sistem. Hasil pengujian menunjukkan bahwa alat mampu mendeteksi bawang
secara akurat pada jarak tertentu dan melakukan proses pemotongan dengan hasil
yang rapi dan cepat. Alat ini terbukti efektif dalam menghemat waktu dan tenaga
serta cocok digunakan dalam skala rumah tangga maupun usaha kecil menengah

(UKM).

Kata kunci: alat pemotong bawang, Arduino Uno, sensor ultrasonik, motor DC,

otomatisasi



ABSTRACT

DESIGN AND DEVELOPMENT OF AN AUTOMATIC ONION CUTTING
DEVICE BASED ON ARDUINO UNO

( Nanda Yulanda, 2025 : xiv + 60 Pages + Bibliography + Appendices)

This study discusses the design and development of an automatic onion cutting
machine based on the Arduino Uno microcontroller as a solution to improve the
efficiency of onion cutting, which is commonly done manually. The developed
system consists of three main modules: control, cutting, and power supply. An HC-
SR04 ultrasonic sensor is used to detect the presence of onions, triggering the
Arduino Uno to activate a relay and DC motor that drives the cutting blade. The
system is also equipped with an LCD to display operational status. Testing results
show that the tool can accurately detect onions at specific distances and perform
cutting quickly and neatly. This tool has proven effective in saving time and labor,

making it suitable for both household use and small to medium enterprises (SMEs).

Keywords: onion cutter, Arduino Uno, ultrasonic sensor, DC motor, automation
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