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ABSTRAK

PENGARUH PERUBAHAN FAKTOR DAYA TERHADAP TORSI DAN
EFISIENSI MOTOR INDUKSI TIGA FASA (ROTOR LILIT)
DI LABORATORIUM TEKNIK LISTRIK
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA
(2015 : 64 Halaman + Daftar Gambar + Daftar Tabel + Lampiran )

Septiadho Baretho

0612 3031 0908

Jurusan Teknik Elektro Program Studi Teknik Listrik

Politeknik Negeri Sriwijaya Palembang

Torsi dan Efisiensi motor induksi dipengaruhi oleh besarnya daya motor,
daya motor yang rendah dikarenakan rendahnya nilai faktor daya. Jika faktor daya
motor induksi rendah maka akan sangat merugikan terutama untuk kalangan
industri disebabkan karena beban motor yang bervariasi. Masalah rendahnya
faktor daya ini dapat diatasi dengan pemasangan kapasitor baik itu dengan
hubungan rangkaian kapasitor Y maupun A. Hasil penelitian pada motor induksi
tiga fasa (rotor litit) hubungan Y berbeban 2,5 Nm menunjukkan bahwa
pemasangan kapasitor dapat merubah nilai faktor daya walaupun tidak
berpengaruh secara signifikan. Dimana sebelum pemasangan kapasitor nilai faktor
daya sebesar 0,568 (Lagging), nilai torsi sebesar 2,172 Nm dan besarnya nilai
Efisiensi 90,59%. Sedangkan pada saat pemasangan kapasitor 10uF hubungan Y
faktor daya senilai 0,891 dan nilai torsi sebesar 2,25 Nm serta besarnya efisiensi
93,01%. Begitu pun juga saat pemasangan kapasitor 4uF hubungan A faktor daya
senilai 0,947 dan torsi sebesar 2,29 Nm serta besarnya efisiensi 93,7%.

Kata Kunci : Faktor Daya, Motor Induksi, Kapasitor, Torsi, Efisiensi



ABSTRACT

THE INFLUENCE OF CHANGE POWER FACTOR TO TORQUE AND
EFFICIENCY OF THREE PHASE INDUCTION MOTOR (WOUND
ROTOR) AT ELECTRICAL ENGINEERING LABORATORY
STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA
(2015 : 64 Page + Pictures List + Tables List + Attachment )
Septiadho Baretho
0612 3031 0908

Electrical Engineering Department Of Electrical Engineering Program

State Polytechnic Of Sriwijaya Palembang

Induction motor torque and efficiency is influenced by the amount of
motor power, motor power is low due to the low value of power factor. If the low
power factor of an induction motor it will be very detrimental especially to the
industry due to varying motor load. The problem of low power factor can be
overcome with the installation of capacitor either with capacitor Y or A
connection. Results of research on the three-phase induction motor (wound rotor)
connection Y load of 2,5 Nm showed that the installation of the capacitor can
change the value of the power factor although not significantly. Where before the
installation capacitor value of power factor is 0,568 (Lagging), a torque of 2,172
Nm and the value of efficiency is 90.59%. While at the time of installation 10uF
capacitor Y connection worth of power factor 0.891 and value of torque is 2.25
Nm and the amount of efficiency is 93.01%. As well as when installing capacitors
4uF A connection worth of power factor is 0.947 and a torque is 2.29 Nm and the
amount of efficiency is 93.7%.

Keywords: Power Factor, Induction Motors, Capacitors, Torque, Efficiency
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