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ABSTRAK
SISTEM TIMER DAN KERJA SENSOR PROXIMITY PADA MINIATUR PEMISAH BALOK DENGAN MENGGUNAKAN KONTROL MINI PLC TIPE SIEMENS LOGO 6ED1 052-1MD00-0BA6

(2014: xv + 55 Halaman + Gambar + Tabel + Lampiran)

OKTI PRAMBUDI
061130320233
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO
PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Sensor proximity merupakan peralatan elektronika yang beroperasi secara untuk mendeteksi sinyal-sinyal yang juga bisa merubah berbagai bentuk energi dari listrik ke energi lainnya. Kebanyakan sensor bekerja dengan mengubah beberapa parameter fisik seperti temparatur atau posisi ke dalam sinyal listrik. Ini sebabnya mengapa sensor juga dikenal sebagai transduser yaitu suatu peralatan yang mengubah energi dari satu bentuk ke bentuk yang lain. Pada intinya, salah satu contoh jenis sensor yang digunakan adalah sensor proximity yang hanya bisa mendeteksi logam dan bekerja dengan tegangan kerja 12-24VDC.. Dari hasil yang di dapat, sensor bekerja dengan prinsip high low dimana ketika non aktif bekerja dengan tegangan 8 VDC dan aktif dengan tegangan 4 VDC. Selanjutnya sensor dalam mengaktifkan output pada PLC menggunakan kerja timer yang prinsipnya adalah timer on delay dan off delay, yang bekerja dengan mengirimkan banyaknya interval pulsa timing sesuai dengan yang kita program.
Kata Kunci: Mini PLC, Sensor,  Input, Output,  timer.  







ABSTRACT

TIMER AND PROXIMITY SENSOR SYSTEM WORKING ON SEPARATING MINIATURE BEAM USING CONTROL OF MINI PLC TYPE SIEMENS LOGO 6ED1 052-1MD00-0BA6
 
(2013: xv + 55 Pages + Pictures + Tabels + appendix) 

OKTI PRAMBUDI
061130320233
DEPARTMENT OF ELECTRICAL ENGINEERING
ELECTRONICS ENGINEERING STUDY PROGRAM
STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA

Proximity Sensor is an electronics equipment which has operated to detecting the signals also can change to many energy from electric to another energy. Most of sensor working to transform little of physic parameter such as temperatur or position into Electric signal. This is the caused why sensor also known as transducer that a instrument which transforms energy from one form to another form. In Mainly, one of the example of sensor used is proximity sensor that detect only memetal object and the voltage which limited in 12-24VDC to working. In  this case the authors make a miniature separator item is a miniature of one example of industrial tools applied by using a Push Button Input and output of the motor  conveyor  and  pneumatic that works with a voltage range of 12-24VDC. From the results, the sensor works on the principle of high low when working with non-active  in  8 VDC and active voltage  in 4 VDC voltage. Furthermore, the sensor activates the PLC output using the timer working principle was timer on delay and off delay, which a large number of works by sending a pulse interval timing in accordance with our program.

Keywords: Mini PLC, Sensor, Input, Output, timer.	
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