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ABSTRAK

SISTEM PENGENDALI KECEPATAN MOTOR DC DENGAN
MENGGUNAKAN METODE PID PADA MOBIL LISTRIK

(2015 ; 88 Halaman + xvii halaman + Daftar Pustaka + lampiran)

ANNISA AMELIA PAMANTI
TEKNIK ELEKTRONIKA
TEKNIK ELEKTRO
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Laporan Akhir ini berjudul “Sistem Pengendali Kecepatan Motor DC Dengan
Metode PID Pada Mobil Listrik”.

Tujuan dari laporan akhir ini adalah untuk merancang dan mempelajari sistem
pengendalian dari mobil listrik dengan menggunakan metode PID sedangkan
manfaatnya adalah untuk mengetahui kecepatan dari sebuah mobil listrik dengan
performansi yang tepat. Perancangan adalah tahap terpenting dari seluruh proses
pembuatan alat. Perancangan alat ini mempunyai tujuan untuk mendapatkan hasil
akhir yang baik, merancang alat ini dibutuhkan komponen berupa motor listrik
sebagai penggerak mobil, solar cell sebagai pengisi daya, mikrokontroller
ATMega 32 sebagai pengendali dari seluruh rangkaian yang ada dan accu sebagai
baterai mobil listrik. Dalam perancangan sebuah mobil listrik, tentunya tidak lepas
dari kecepatan dan performansi dari mobil listrik itu sendiri. Maka dari itu untuk
mengontrol kecepatan mobil listrik, penulis menggunakan metode PID untuk
mengendalikan kecepatan motor DC. Metode PID ini digunakan karena sangat
baik untuk mengendalikan dan menentukan kestabilan motor DC dengan
penggunaan nilai Kp sebagai setpoint serta nilai Ki dan Kd sebagai manipulated
variabel. Penerapan metode PID pada pengendali kecepatan, menghasilkan respon
yang baik dengan uji coba pada persentase kecepatan mobil listrik sebesar 20 %,
40 %, 60 %, 80 % dan 100 %.

Kata kunci : Mobil Listrik, Motor DC, PID.
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ABSTRACT

SPEED CONTROL SYSTEM OF DC MOTOR WITH PID
METHOD IN ELECTRIC CAR

(2015; 88 Pages + xvii Page + Bibliography + attachment)

ANNISA AMELIA PAMANTI
ELECTRONIC ENGINEERING
ELECTRO ENGINEERING
STATE  POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA

The final report entitled “Speed Control System Of DC Motor With PID Method
In Electric Car”.

The purpose of final assignment is to design and study about the control system of
electric car with PID method meanwhile the benefit is to know the speed of
electric car with good performance. Design is the most important part from all of
process. It purposed to get a good final project, designing these tools required
components such as electric motor as a booster, solar cell as a energy charger,
microcontroller ATMega 32 as a main controller for the whole range of existing
tools and accu as a battery. Design of electric car, it’s important to know about
speed and performance of electric car. So to control the speed of electric car, the
writer use PID method to control the DC motor. PID method is very useful to
control and determine the stability of DC motor with the value of Kp as a setpoint
and with value of Ki and Kd as a manipulated variable. The application of PID
method in speed control has a good result, with percentage of trial in electric car
is 20 %, 40 %, 60 % 80 % and 100 %.

Keywords : Electric Car, DC Motor, PID.
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