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ABSTRAK 

SENSOR ULTRASONIK SEBAGAI ALAT NAVIGASI PADA ROBOT 

PEMADAM API BERBASIS MIKROKONTROLLER ATMEGA8535 

(2015 : XV + 65 Halaman + 48 Gambar + 11 Tabel + 10 Lampiran) 

 

Fachtur Rahman 

0612 3032 0200 

Jurusan Teknik Elektro 

Program Studi Teknik Elektronika 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

Robot pemadam api dirancang untuk mencari, mendeteksi dan memadamkan api 

yang terdapat pada suatu ruangan dan disekitarnya. Dengan adanya robot ini dapat 

mempermudah pekerjaan manusia dalam mendeteksi adanya kebakaran pada 

suatu ruangan dan mempermudah dalam memadamkan api. Dalam proses 

pencarian api robot menggunakan sensor ultrasonik SRF04 yang berfungsi untuk 

mendeteksi adanya halangan sehingga robot tidak menabrak. Ketika robot 

menemukan api maka sensor TPA81 akan bekerja dan akan mengirimkan data ke 

mikrokontroler untuk diproses, kemudian mikrokontroler akan memberikan 

perintah ke driver relay untuk mengendalikan kipas motor dc. Mikrokontroler 

akan memerintahkan modem wavecom untuk mengirimkan pesan ke operator. 

Pesan tersebut menginformasikan lokasi adanya api. Setelah api tersebut padam 

maka robot akan berhenti beroperasi. Pada robot pemadam api terdapat sensor 

ultrasonik SRF04. Sensor ultrasonik mendeteksi objek dengan cara memancarkan 

gelombang kemudian mendeteksi pantulannya. Semakin jauh jarak gelombang ke 

penghalang maka semakin lama waktu tempuh gelombang. Hal ini dapat dilihat 

pada jarak 5 cm waktu tempuh gelombang sebesar 0,2 ms dan pada jarak 100 cm 

waktu tempuh gelombang sebesar 5,2 ms. Untuk menghitung waktu pantul 

dengan rumus    
     

 
  Motor dc akan bekerja apabila menerima logika dari 

driver motor dc L293D. Motor DC dapat bekerja dengan tegangan sebesar 4,86 

Vdc dan pada kondisi diam tegangan dari motor dc sebesar 0 Vdc. Robot akan 

menghindari objek apabila jarak < 40 cm. Robot akan membaca adanya api 

apabila suhu > 35
0
. Ketika robot telah menemukan api robot akan 

memadamkannya. 

 

Kata Kunci : Mikrokontroller ATMega8535, Sensor Ultrasonik SRF04, Motor 

DC, Driver Motor DC L293D 
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ABSTARCT 

SRF04 SENSOR AS A NAVIGATION ON THE FIRE DETECTOR ROBOT 

BASED ON ATMEGA8535 MICROCONTROLLER 

(2015 : XV + 65 Pages + 48 Images + 11 Tables + 10 Attachment) 

 

Fachtur Rahman 

0612 3032 0200 

Jurusan Teknik Elektro  

Program Studi Teknik Elektronika  

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

Fire extinguisher robot designed to search, detect and extinguish the fire 

contained in a room and surroundings. Given this robot can facilitate human 

work in detecting the presence of a fire in a room and make it easier to put out the 

fire. In the search process using a robotic fire SRF04 ultrasonic sensor that serves 

to detect any obstructions so that the robot is not crashing. When the robot finds 

TPA81 flame sensor will work and will transmit data to the microcontroller for 

processing, then the microcontroller will give a command to the relay driver to 

control the dc motor fan. Wavecom microcontroller will instruct the modem to 

send a message to the operator. The message informs the location of the fire. 

Once the fire is extinguished, the robot will stop operating. At the fire fighting 

robot are SRF04 ultrasonic sensor. Ultrasonic sensors to detect objects by 

emitting waves then detect the reflection. The farther the distance barrier to wave 

the longer the travel time of the waves. It can be seen at a distance of 5 cm wave 

propagation time of 0.2 ms and at a distance of 100 cm wave propagation time of 

5.2 ms. To calculate the time reflected by the formula s = (VXT) / 2. Dc motor will 

work when receiving logic of dc motor driver L293D. DC motor can work at a 

voltage of 4.86 Vdc and at rest voltage of the dc motor at 0 Vdc. Robot will avoid 

the object when distance <40 cm. Robots will read the fire when temperatures> 

350. When the robot has found the robot will extinguish the fire. 
 

 

Keywords : Microcontroller ATMega8535, Ultrasonic SRF04 Sensor, DC Motor 

Driver L293D 
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