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ABSTRAK

SISTEM PENGIRIM AN PESAN MENGGUNAKAN MODEM
WAVECOM PADA ROBOT PENDETEKSI API
BERBASIS MIKROKONTROLLER

(2015 : XV + 67 Halaman + Daftar Gambar + Daftar Tabel + Lampiran)

ANGGA FEBRIANSYAH
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO
PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Laporan akhir ini menjelaskan tentang cara kerja M odem W avecom sebagai
sistem pengiriman pesan menggunakan komunikasi serial M ax232 pada Robot
Pendeteksi Titik Api. Tujuan dan manfaat dari laporan akhir yang diharapkan
adalah merancang, membuat, dan mengetahui kinerja alat dari robot pendeteksi
titik api berbasis mikrokontroller. Sebagai penghubung antara M odem W avecom
dan M ikrokontroller ATMega 8535, terdapat rangkaian Komunikasi Serial
M ax232. Komunikasi serial M ax232 merupakan komunikasi data dengan
pengiriman data secara satu per satu pada waktu tertentu. Sehingga komunikasi
data serial hanya menggunakan dua kabel yaitu kabel data untuk pengirimanyang
disebut transmit (TX) dan kabel data untuk penerimaan yang disebut receive
(RX). ATMega 8535 digunakan sebagai pengolah data dari sensor suhu TPAS81,
jika suhu yang terbaca dibawah 40°C, maka robot akan terus bergerak menuju
titik api, namun jika suhu yang terbaca diatas 40°C, maka robot akan berhenti

dan mengirimkan pesan berupa SM S kepada operator.

Kata Kunci : komunikasi serial Max232, modem W avecom, mikrokontroller

ATMega 8535, Sensor Suhu TPAS81.



ABSTRACT

DELIVERY MESSAGE SYSTEM USING WAVECOM MODEM
IN FLAME DETECTOR ROBOTBASED ON
MICROCONTROLLER

(2015 : XV + 67 Pages + Listof Tables + Listof Figures + Attachment)

ANGGA FEBRIANSYAH
ELECTICAL ENGINEERING DEPARTEMENT
ELECTRONIC ENGINEERING STUDY

POLYTECHNIC STATE SRIWIJAYA

This final report describes about a process of Wavecome Modem as delivery
message system using serial communication M ax232 in Flame Detector Robot.
The purpose and benefits of the final report is expected to design, build, and
knowing the performance of the flame detector robot based on microcontroller.
As connector between the W avecome Modem and the M icrocontroller
ATMega8535, be found the serial communication M ax232 circuit. the Serial
communication M ax232 is data communication with data transmission a one by
one data on particular time as of data serial communication only use two data
cable for data transmission called transmit (TX), and data cable for receiver
called receive (RX). ATMega 8535 is using to operate the data form the

tem perature sensor TPAS81,

ifthe temperature less than 40°C, the robot will move to find the flame point, but
if the temperature more than 40°C, the robot will stop and send a message to
operator.

Keywords : serial communication M ax232, W avecom modem , microcontroller

ATMega 8535, temperature sensor TPAS81
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