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ABSTRAK

APLIKASI RUNNING TEXT MENGGUNAKAN SENSOR ULTRASONIK
SEBAGAI TAMPILAN DATA JARAK AMAN PADA MOBIL LISTRIK

(2015: i + 78 Halaman + 80 Gambar + 4 Tabel + Lampiran)

DONI ANDIKA

0612 3032 0919

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO
PROGRAM STUDI TEKNIK
ELEKTRONIKA POLITEKNIK NEGERI
SRIWIJAYA

Pada kendaraan mobil sering sekali dijumpai tabrakan yang sering disebabkan oleh
pengemudi yang kesulitan melihat ataupun mengukur jarak mobil pada saat parkir
mobil ataupun pada saat kemacetan terjadi. Maka dibuat solusi untuk menghindari
adanya kecelakaan tersebut, yaitu dengan adanya running text led display yang
digunakan sebagai sistem peringatan. Running text ini digunakan sebagai papan
informasi untuk menampilkan informasi apasga. Tidak seperti jaman dahulu yang
menggunakan kertas atau spanduk sebagai media informasi tersebut. Kebutuhan
manusia terhadap peralatan cerdas dan bekerja secara otomatis sangat meningkat.
Sistem kerja peralatan cerdas ini sangatlah efektif karenatidak perlu dipantau lagi
oleh pengguna. Peralatan ini akan bekerja sesuai dengan input yang diarahkan.
Aplikasi running text ini dibuat dengan menggunakan sensor ultrasonik sebagai
input (masukan) dengan mikrokontroler sebagai otak pengendalinya dan display 7
segment sebagai tampilan visualnya. Prinsip kerja aplikasi running text ini yaitu
dengan menggunakan dua buah sensor ultrasonik SRF04 sebagai sensor jarak yang
diletakan pada bagian depan dan belakang mobil, dimana ketika ada objek yang
terdeteks oleh sensor secara otomatis sensor akan mendapatkan sebuah data base
yang akan dikirim ke mikrokontroler ATMEGA32 untuk menampilkan data ke
display 7 segment sebagai tampilan visual untuk pengemudi.

Kata Kunci: Sensor Jarak, Display 7 Segment, Mikrokontroller



ABSTRACT

APPLICATION OF RUNNING TEXT USING ULTRASONIC SENSOR AS A
SAFE DISTANCE DATA DISPLAY ON ELECTRIC CAR

(2015: i + 78Page + 80 Image + 4 Table + Appendix)

DONI ANDIKA

0612 3032 0919

ELECTRICAL ENGINEERING

ELECTRONIC ENGINEERING STUDY PROGRAM STATE POLYTECHNIC
SRIWIJAYA

On vehicles often encountered car collisions often caused by drivers who have
trouble seeing or measuring distances when parking the car in the car or when
congestion occurs. Then created a solution to avoid the accident, namely the
presence of running text led display used as a warning system. Running text is used
as an information board to display any information. Unlike antiquity that use paper
as a medium or banners such information. Human needs for smart appliances and
works automatically be greatly improved. Intelligent equipment systems work is
very effective because it does not need to be monitored again by the user. This
equipment will work in accordance with input directed. Applications running text
is created using ultrasonic sensors as inputs (input) with microcontroller as brain
controller and display 7 segment as visual appearance. The working principle of
this application running text that uses two ultrasonic sensors SRF04 as distance
sensorsare placed on the front and rear of the car, which when no object is detected
by the sensor automatically sensor will get a data base that will be sent to the
microcontroller ATMEGAR32 to display data to the display 7 segment as a visual
display for the driver.

Keywords: Proximity Sensor, 7 Segment Display, Microcontroller
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