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ABSTRAK

KARAKTERISTIK ARUS START MOTOR INDUKSI TIGA FASA
(MOTOR SLIP RING) DENGAN BEBAN DAN TANPA BEBAN
DI LABORATORIUM TEKNIK LISTRIK
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA
(2015 : 56 Halaman + Daftar Gambar + Daftar Tabel + Lampiran )

Ferry Febriansyah

0612 3031 0893

Jurusan Teknik Elektro Program Studi Teknik Listrik
Politeknik Negeri Sriwijaya Palembang

Pada penelitian motor slip ring yang berkapasitas daya 0,8 kW dengan
rangkaian delta. Hasil penelitian tanpa beban memiliki nilai arus start 3,27A
dengan tahanan 67,27 dan putaran rotor 1440rpm pada posisi selektor 1, dan
mengalami kenaikan putaran rotor pada posisi selektor 7 menjadi 1486rpm.
Kemudian motor diberi beban torsi INm pada selektor 1 memiliki arus start
3,39A dengan tahanan 64,89Q dan putaran rotor 1353rpm. Namun pada posisi
selektor 7, arus start mengalami kenaikan menjadi 3,42A dengan tahanan yang
menurun menjadi 64,32Q dan putaran rotor mengalami kenaikan menjadi
1469rpm. Berbeda pada saat motor diberi beban torsi SNm, pada posisi selektor 1
arus start mengalami kenaikan menjadi 5,46A dengan tahanan yang menurun
menjadi 40,29Q dan putaran melambat menjadi 882rpm. Kemudian pada posisi
selektor 7, arus start mengalami kenaikan menjadi 5,58A dengan nilai tahanan
yang menurun menjadi 39,42Q dan putaran rotor bernilai 1393rpm. Pengaruh
tahanan mula inilah yang bisa mengatur putaran rotor dari rendah saat posisi 1
menuju putaran nominal pada posisi 7, dengan karakteristik arus start yang tinggi

berbebeda - beda dan tetap terkendali pada saat pengoperasian motor.

Kata Kunci : Arus Starting, Motor Induksi 3 fasa, Motor Slip Ring



ABSTRACT

THE CHARACTERISTIC STARTING CURRENT OF THREE PHASE
INDUCTION MOTOR (WOUND ROTOR) WITH LOAD AND NO LOAD
AT ELECTRICAL ENGINEERING LABORATORY
STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA
(2015 : 56 Page + Pictures List + Tables List + Attachment )

Ferry Febriansyah
0612 3031 0893
Electrical Engineering Department Of Electrical Engineering Program

State Polytechnic Of Sriwijaya Palembang

On study the slip ring motors with a capacity of 0.8 kW with delta circuit.
Results of the study without the burden of having the value of starting current is
3,27A with prisoners is 67,27Q and rotation of rotor is 1440rpm at the position
selector 1, and an increase in the rotor rotation selector position 7 becomes
1486rpm. Then the motor is 1nm torque load on selector 1 has a starting current is
3,39A with prisoners is 64,89Q and rotation of rotor is 1353rpm. However, the
position of selector 7, the flow start to increase to 3,42A with prisoners decreased
to 64,32Q and rotation of rotor increased to 1469rpm. Different when the motor is
loaded torque 5nm, the selector position 1 starting current increased to 5,46A with
prisoners decreased to 40,29Q and rotation slowed to 882rpm. Then in the
position selector 7, the starting current increased to 5,58A with resistance value
decreased to 39,42Q and rotation of rotor is 1393rpm. The influence of R starting
who could set the rotation of the rotor of the low current nominal at position 1
towards rounds at position 7, with a high starting current which have

characteristics different and keep control during the operation of the motor.

Keywords : Starting Current, Induction Motor three phase, Wound Rotor
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