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                                         ABSTRAK 
 

 

Nama :  Andre Saputra 

Konsentrasi Studi :  Alat Berat 

Program Studi :  Teknik Mesin 

Judul L.A. :  Rancang Bangun Prototype Bucket Wheel Excavator 

(B.W.E) dengan Sistem Kendali Jarak Jauh (Pengujian) 

 

(2014: xi + 104 Halaman + Daftar Gambar + Daftar Tabel + Lampiran 

 

Laporan akhir  Rancang Bangun Prototype Bucket Wheel Excavator (B.W.E) 

dengan Sistem Kendali Jarak Jauh bertujuan untuk media peraga dan memodelkan 

sistem kerja dari alat berat B.W.E yang sesungguhnya. Prinsip kerja pada alat 

simulasi ini yaitu menggunakan motor power window dan DC sebagai penggerak 

dan arus listrik DC sebagai penyuplai energi (battery Li–Po). Perencanaan B.W.E 

ini dibuat dengan prinsip kerja yang hampir sama dengan B.W.E yang 

sesungguhnya yakni mampu untuk melakukan gerakan rotasi pengerukan 

menggunakan bucket wheel, melakukan pendistribusian material angkut 

menggunakan conveyor, mampu melakukan gerak naik dan turun bagian arm 

depan serta mampu melakukan gerak swing yang diikuti putaran bucket secara 

bersamaan. Alat simulasi ini terdiri dari bagian rangka arm depan, rangka arm 

belakang, dan bagian undercarriage dalam keadaan mobile dengan kapasitas 

angkut material rata-rata sebesar  5,021 kg/menit dan biaya produksi sebesar Rp 

Rp 5.586.100,-.   

 

Kata kunci: Rancang Bangun, Bucket Wheel Excavator (B.W.E), Arm 
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                                      ABSTRACT 
 

 

Name :  Andre Saputra 

Major of Study :  Mechanical Engineering 

Consetration :  Heavy Equipment 

Title of L.A. :  Desaign And Build Prototype Bucket Wheel Excavator 

(B.W.E) With  Remote Control System (Examination) 

 

(2015: xi + 104 Halaman + Daftar Gambar + Daftar Tabel + Lampiran) 

 

Design And Build Prototype Bucket Wheel Excavator (B.W.E) With Remote 

Control System as a purpose to display simulated and  the working system of real 

heavy equipment of B.W.E. The Principle of working system at this simulator are 

using  motor power window and DC as driver and electric current DC as energy 

supplies (battery Li–Po). The Planning of this B.W.E project made by working 

principle    which almost same as real B.W.E. in mining company are able to 

perform a rotational movement dredging using bucket wheels, doing distribution 

of material using conveyor, able doing motion up and down on front arm and be 

able to perform swing movement and bucket rotation simultaneously. This 

simulator  consisting of structur part of front arm , back arm , and part of 

undercarriage in mobile state with average of a payload capacity of materials is 

5,021 kg/s and the production cost of it is Rp Rp 5.586.100,-.   

 

Keyword: Desaign and Build, Bucket Wheel Excavator (B.W.E), Arm 
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