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ABSTRAK 

 

PERANCANGAN SABUK TUNA NETRA DENGAN MENGGUNAKAN 

SENSOR ULTRASONIK SEBAGAI ALAT BANTU MOBILITAS 

( 2014 : xiv + 47 Halaman + Daftar Gambar + Daftar Tabel + lampiran ) 

 
 

UMI KALSUM 

 

Perancangan sabuk tuna netra dengan menggunakan sensor ultrasonik ini adalah 

perancangan sebuah alat yang digunakan untuk membantu para penyandang tuna 

netra dalam hal kelancaran mobilitas. Alat ini merupakan inovasi terbaru dari 

judul laporan akhir pada tahun 2012 yang berjudul tongkat elektronik tuna netra. 

Alat ini menggunakan 2 tipe sensor ultrasonik yaitu PING dan SRF05 untuk 

mendeteksi keberadaan suatu objek di sekitar pengguna, dengan menggunakan 

sabuk sebagai medianya. Jarak deteksi objek ini dapat diatur melalui program 

pada IC mikrokontroler, dengan jarak deteksi yang telah ditentukan yaitu 

maksimum 50 cm dari pengguna, berarti pada saat sensor ultrasonik ini tidak 

dapat memancarkan gelombang ultrasonik lebih dari 50 cm, maka mikrokontroler 

akan mengelola data tersebut menjadi sebuah indikasi bahwa terdapat objek 

penghalang di depan pengguna, indikator yang dirasakan oleh pengguna berupa 

getaran pada sabuk dan bunyi yang dapat didengar melalui earphone. Pada 

laporan akhir ini, sabuk tuna netra digunakan pada posisi bagian tubuh daerah 

pinggang seperti layaknya pengguna ikat pinggang biasa, sebelum digunakan 

untuk mobilitas alat ini harus dikalibrasi terlebih dahulu agar mengetahui jarak 

normal sabuk yang digunakan  terhadap tanah dengan menggunakan sensor 

ultrasonik PING. Sesuai dengan hasil pengujian di dapat bahwa, sensor ultrasonik 

PING dan SRF05 yang digunakan memiliki kesamaan yaitu tegangan keluaran 

pada sensor PING dan SRF05 itu sama-sama berbanding lurus dengan 

pertambahan jarak deteksi terhadap objek dan semakin jauh jarak objek yang 

dideteksi oleh sensor ultrasonik PING dan SRF05 maka semakin lama pula waktu 

yang diperlukan sensor ultrasonik PING dan SRF05 untuk memantulkan 

gelombang kembali ke sensor. 

 

Kata kunci : sensor ultrasonik PING, SRF05, sabuk tuna netra, mobilitas. 
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ABSTRACT 

 

THE DESIGNING BELT FOR BLIND BY USING ULTRASONIC SENSOR 

AS THE TOOL TO AID IN MOBILITIES 

( 2014 : xiv + 47 Pages + Images + Tables + Attachment ) 

 
 

UMI KALSUM 

 

Designing belt blind by using ultrasonic sensor is designing a tool used to aid the 

blind in mobilities. This tool is the new innovation from the final report in 2012 

entitled “The Use of Electronic Sensors Ultrasonic Blind On Sticks”. This tool use 

2 type of ultrasonic sensor are PING and SRF05 to detection the existence of an 

object around user with belt as the media. Detect distance of this object can be 

setting by the program in IC microcontroller, with distance detect which has 

determind that is maximum 50 cm from user, that is mean when this sensor 

ultrasonic can not transmit ultrasonic wave more than 50 cm, than microcontroller 

will be manage that data such as indication that there is obstacle object in front of 

user, indicator of perceived by user are vibration on the belt and sound that can be 

heard by earphone. On this final report, belt blind used on the body of waist, 

before used to mobility this tool must calibration first to know the normal distance 

belt which used with land by  ultrasonic sensor ( PING). Based on tehe result of 

testing, ultrasonik sensor (PING) and ultrasonic sensor (SRF05) which used have 

same characteristics that is Vout on PING ans SRF05 sensor both directly 

proportional with increase detect distance with object and the farther object 

distance which detection by ultrasonic sensor (PING and SRF05), then the time 

will be longer is needed by ultrasonic sensor (PING and SRF05) to reflect the 

wave back to sensor. 

 

Key words : ultrasonic sensor (PING), SRF05, blind belt, mobility. 
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