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ABSTRAK

RANCANG BANGUN PERANGKAT PEMBERIAN PAKAN IKAN LELE
OTOMATIS DENGAN PENYESUAIAN WAKTU DAN TAKARAN
MENGGUNAKAN RTC DAN LOAD CELL

(2025 : 108 Halaman + 37 Gambar + 12 Tabel + Daftar Pustaka + Lampiran)

ALBER GIO VANDASTIN

062230320595

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI DIl TEKNIK ELEKTRONIKA
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Budidaya ikan lele merupakan salah satu kegiatan yang banyak dilakukan
oleh masyarakat karena memiliki prospek yang baik dalam sektor perikanan. Proses
pemberian pakan secara manual sering kali menghadapi kendala, dalam hal
ketepatan waktu dan takaran. Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan
membangun perangkat pemberi pakan ikan lele otomatis yang dapat menyesuaikan
waktu dan takaran berdasarkan usia ikan.

Sistem ini menggunakan mikrokontroler ESP32 sebagai pusat kendali,
modul RTC DS3231 untuk penjadwalan waktu pemberian pakan secara otomatis
dua Kkali sehari, sensor Load Cell HX711 untuk mendeteksi berat pakan, dan motor
servo sebagai penggerak mekanisme katup pakan. Usia ikan disimpan di dalam
EEPROM. pengaturan takaran pakan dikonversi ke durasi bukaan servo (1 gram =
10 ms). Hasil pengujian menunjukkan rata-rata error pembacaan pakan sebesar
5,7% dan akurasi yang meningkat pada bobot pakan yang lebih besar. Sistem juga
dilengkapi tampilan LCD untuk memantau status usia ikan dan ketersediaan pakan,
serta buzzer sebagai indikator peringatan jika terjadi kondisi abnormal. Perangkat
ini diharapkan dapat meningkatkan efisiensi kerja pembudidaya.

Kata kunci : ESP32, RTC DS3231, Load Cell HX711, Motor Servo, EEPROM,
Pakan Otomatis, Budidaya lkan Lele



ABSTRACT

DESIGN AND DEVELOPMENT OF AN AUTOMATIC CATFISH FEEDING
DEVICE WITH TIME AND PORTION ADJUSTMENT USING RTC AND
LOAD CELL

(2025 : 108 Pages + 37 Picture + 12 Tables + References + Attachment)

ALBER GIO VANDASTIN

062230320595

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI DIl TEKNIK ELEKTRONIKA
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Catfish farming is one of the most common aquaculture activities in
Indonesia due to its promising prospects in the fisheries sector. However, the
manual feeding process often encounters problems in terms of timing accuracy and
feed portion. This study aims to design and develop an automatic catfish feeding
device that can adjust the feeding time and portion based on the fish’s age.

The system uses an ESP32 microcontroller as the main controller, the RTC
DS3231 module for automatic scheduling of feeding times twice a day, the Load
Cell HX711 sensor to detect feed weight, and a servo motor as the actuator for the
feed gate mechanism. The fish age is stored in the EEPROM, and the feed portion
is converted into the servo opening duration (1 gram = 10 ms). Test results showed
an average feed reading error of 5.7%, with improved accuracy at higher feed
weights. The system is also equipped with an LCD to monitor fish age and feed
availability status, as well as a buzzer to alert if any abnormal conditions occur.
This device is expected to improve the efficiency of fish farming operations.
Keywords : ESP32, RTC DS3231, Load Cell HX711, Servo Motor, EEPROM,

Automatic Feeding, Catfish Farming
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