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ABSTRAK

SISTEM MONITORING UNTUK ROBOT PENYIRAM TANAMAN
OTOMATIS BERBASIS IoT
(2025 : X Halaman + 47 Gambar + 7 Tabel + Daftar Pustaka + Lampiran )

MUHAMMAD ARKA PRAWIRA
062230320608

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Sektor pertanian merupakan salah satu bidang yang sangat dipengaruhi oleh
efisiensi dan ketepatan dalam proses penyiraman tanaman. Keterlambatan atau
ketidakteraturan dalam penyiraman dapat berdampak langsung terhadap
pertumbuhan dan hasil panen. Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan
mengembangkan sebuah robot penyiram tanaman otomatis berbasis Internet of
Things (IoT) yang memungkinkan pemantauan dan pengendalian sistem
penyiraman secara real-time melalui perangkat digital. Robot dirancang sebagai
unit bergerak (mobile robot) dengan kemampuan menghindari rintangan
menggunakan sensor ultrasonik HC-SR04 sebagai sistem navigasi, serta Arduino
Nano sebagai mikrokontroler utama. Raspberry Pi digunakan sebagai pusat
pemrosesan data dan pengendali utama sistem IoT, yang memungkinkan
konektivitas internet dan akses pemantauan jarak jauh melalui antarmuka
pengguna. Sistem tenaga pada robot ini menggunakan sumber daya hybrid berupa
panel surya dan baterai 12 volt, yang dikelola oleh Solar Charge Controller untuk
memastikan efisiensi pasokan dan penyimpanan energi. Dengan perancangan ini,
diharapkan sistem dapat mendukung otomatisasi penyiraman tanaman yang cerdas,
efisien, dan berkelanjutan.

Kata kunci: Internet of Things (IoT), Raspberry Pi, Monitoring, Robot Penyiram

Tanaman Otomatis.



ABSTRACT

MONITORING SYSTEM FOR I0T-BASED AUTOMATIC PLANT
WATERING ROBOT
(2025 : X Pages + 47 Pictures + 7 Tables + Reference + Attachment)

MUHAMMAD ARKA PRAWIRA

062230320608

STUDY PROGRAM OF ELECTRONIC ENGINEERING
ELECTRICAL ENGINEERING

SRIWIJAYA STATE POLYTECHNIC

The agricultural sector is highly dependent on the efficiency and accuracy of the
plant watering process. Delays or irregularities in watering can directly affect
plant growth and crop yields. This study aims to design and develop an automatic
plant watering robot based on the Internet of Things (loT), enabling real-time
monitoring and control of the irrigation system through digital devices. The robot
is designed as a mobile unit equipped with obstacle-avoidance capabilities using
the HC-SR04 ultrasonic sensor for navigation and Arduino Nano as the main
microcontroller. A Raspberry Pi functions as the central processing unit and main
controller for the IloT system, providing internet connectivity and remote
monitoring access via a user interface. The robot's power system adopts a hybrid
energy source consisting of solar panels and a 12-volt battery, managed by a Solar
Charge Controller to ensure efficient power supply and storage. This design is
expected to support intelligent, efficient, and sustainable plant watering
automation.

Keywords: Internet of Things (IoT), Raspberry Pi, Monitoring, Automatic Plant
Watering Robot.
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