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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN SISTEM SMART PARKING MENGGUNAKAN RFID 

BERBASIS ARDUINO MEGA 

 

JOKO RAGIL SAPUTRA 

062130321028 

 

Sistem parkir di Politeknik Negeri Sriwijaya saat ini belum dikelola dengan baik 

karena masih menggunakan pendekatan manual. Keadaan ini menyebabkan tempat 

parkir menjadi kurang tertata dan meningkatkan risiko pencurian kendaraan. Untuk 

mengatasi permasalahan tersebut, perancangan ini mengusulkan pengembangan 

sistem parkir pintar menggunakan teknologi RFID berbasis Arduino Mega. Sistem 

ini menggunakan kartu RFID untuk mengakses area parkir, memastikan hanya 

kendaraan terdaftar yang dapat masuk, sensor IR untuk memantau keberadaan 

kendaraan di area parkir, serta Arduino yang memungkinkan pengelolaan dan 

pemantauan keamanan dan ketersediaan tempat parkir yang lebih baik. Pengujian 

menunjukkan tegangan stabil: sensor IR input 5,06-5,07 V dan output 4,82-4,97 V, 

modul stepdown input 12,11 V dan output 5,19 V, serta mikrokontroler 5,05 V. 

Motor servo beroperasi dengan tegangan low 0,62 V dan high 5,2 V. Analisa jarak 

deteksi sensor IR menunjukkan nilai konsisten pada berbagai jarak, dengan rata-

rata deteksi sebesar 4,5 cm per slot parkir. Hasil analisa sistem menunjukkan bahwa 

prototipe ini mampu meningkatkan efisiensi operasional dengan mengurangi 

kebutuhan tenaga manusia, meningkatkan keamanan dengan akses terbatas pada 

kendaraan terdaftar, serta mengelola data parkir dengan lebih baik. Selain itu, 

sistem ini memberikan kenyamanan lebih bagi pengguna dengan proses parkir yang 

lebih cepat dan mudah. Kesimpulannya, implementasi prototipe teknologi RFID 

dan Arduino Mega dalam sistem smart parking terbukti efektif, efisien, dan aman. 

Prototipe ini menawarkan solusi signifikan bagi manajemen parkir, terutama di 

lokasi yang padat kendaraan, khususnya di Politeknik Negeri Sriwijaya. 

 

Kata kunci: RFID, Arduino Mega, sistem parkir pintar, sensor parkir, identifikasi 

kendaraan 
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ABSTRACT 

 

DESIGN AND DEVELOPMENT OF A SMART PARKING SYSTEM USING 

RFID BASED ON ARDUINO MEGA 

 

JOKO RAGIL SAPUTRA 

062130321028 

 

The parking system at Politeknik Negeri Sriwijaya is currently not well-managed 

due to its manual approach. This situation results in a disorganized parking area 

and increases the risk of vehicle theft. To address these issues, this design proposes 

of a smart parking system using RFID technology based on Arduino Mega. This 

system utilizes RFID cards for parking area access, ensuring that only registered 

vehicles can enter, IR sensors to monitor the presence of vehicles in the parking 

area, and Arduino to enable better management and monitoring of security and 

parking availability. Testing showed stable voltages: IR sensor input 5.06-5.07 V 

and output 4.82-4.97 V, stepdown module input 12.11 V and output 5.19 V, and 

microcontroller 5.05 V. The servo motor operates with a low voltage of 0.62 V and 

a high voltage of 5.2 V. The IR sensor detection distance analysis showed consistent 

values at various distances, with an average detection of 4.5 cm per parking slot. 

System analysis results indicate that this prototype can improve operational 

efficiency by reducing the need for human labor, enhance security with restricted 

access to registered vehicles, and better manage parking data. Additionally, this 

system provides greater convenience for users with a faster and easier parking 

process. In conclusion, implementing the RFID and Arduino Mega technology 

prototype in the smart parking system has proven to be effective, efficient, and safe. 

This prototype offers a significant solution for parking management, especially in 

high-traffic locations, particularly at Politeknik Negeri Sriwijaya. 

 

Keywords: RFID, Arduino Mega, smart parking system, parking sensor, 

vehicle identification 
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