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ABSTRAK
RANCANG BANGUN SISTEM KEAMANAN SEPEDA MOTOR
BERBASIS INTERNET OF THINGS (I0T) MENGGUNAKAN ESP32

(Intan Sriwedari 2025: 70 Halaman )

Tingginya angka pencurian sepeda motor di Indonesia menunjukkan lemahnya sistem
keamanan konvensional yang masih banyak digunakan masyarakat. Kondisi ini menjadi
masalah serius, terutama karena pencurian sering terjadi saat kendaraan sedang diparkir
tanpa pengawasan. Urgensi akan sistem keamanan yang lebih efektif dan terjangkau
semakin meningkat, mengingat belum semua kendaraan dilengkapi teknologi canggih
seperti smart key. Seiring dengan perkembangan teknologi dan meluasnya penggunaan
Internet of Things (loT), dibutuhkan solusi keamanan yang mampu memberikan
perlindungan secara real-time dan mudah diakses melalui perangkat mobile. Penelitian ini
bertujuan untuk merancang dan membangun sistem keamanan sepeda motor berbasis 10T
dengan menggunakan mikrokontroler ESP32 sebagai pusat kendali. Sistem dilengkapi
dengan sensor ultrasonik untuk mendeteksi objek mencurigakan di sekitar kendaraan,
sensor magnetic reed switch untuk memantau posisi standar samping, serta modul GPS
NEO6MV2 untuk pelacakan lokasi secara real-time. Informasi dari sistem dikirimkan ke
smartphone pengguna melalui koneksi Wi-Fi menggunakan antarmuka Telegram Bot.
Metode yang digunakan dalam penelitian ini adalah metode eksperimen, dengan tahapan
perancangan perangkat keras dan perangkat lunak, integrasi sistem, serta pengujian kinerja
sensor dan notifikasi. Sistem diuji dalam berbagai kondisi untuk memastikan keandalan
deteksi dan akurasi pengiriman notifikasi. Hasil yang diharapkan dari perancangan ini
adalah terciptanya sistem keamanan kendaraan yang mampu memberikan notifikasi real-
time sesuai tingkat ancaman, serta membantu pengguna memantau kondisi dan lokasi
kendaraannya dari jarak jauh. Sistem ini juga diharapkan menjadi solusi alternatif yang
ekonomis dan mudah diimplementasikan oleh masyarakat luas serta dapat dikembangkan
lebih lanjut untuk jenis kendaraan atau aset lainnya.

Kata Kunci: ESP32, GPS, 10T, Keamanan, Sensor, Sepeda Motor.
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