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ABSTRAK 

 

PENGAPLIKASIAN INTERNET OF THINGS (IoT) PADA 
MODIFIKASI ALAT BANTU PRAKTIKUM GAYA GESEK 

PADA BIDANG MIRING 

 
 

 

Fisabilillah Caudilo Zulensi 

xiv+ 51 halaman, 32  tabel, 7 lampiran 

 

ABSTRAK 

 

Penelitian ini bertujuan untuk memodifikasi alat praktikum gaya gesek pada bidang 

miring dengan menerapkan teknologi Internet of Things (IoT) menggunakan 
platform Blynk. Alat praktikum ini dirancang untuk meningkatkan efektivitas 

pengajaran konsep gaya gesek di lingkungan pendidikan, khususnya dalam mata 
pelajaran fisika. Dengan integrasi IoT, alat ini memungkinkan pengumpulan data 
secara real-time dan pemantauan jarak jauh, yang diharapkan dapat mempermudah 

proses pembelajaran dan meningkatkan pemahaman mahasiswa terhadap konsep 
fisika. Proses pengembangan alat melibatkan perancangan mekanis, integrasi 

sensor, dan pengujian fungsional. Pengujian alat dilakukan pada berbagai sudut 
kemiringan dan material uji yang berbeda untuk memastikan akurasi pengukuran. 
Hasil uji coba menunjukkan bahwa alat ini mampu memberikan data yang lebih 

akurat dibandingkan dengan metode manual, serta meningkatkan keterlibatan 
mahasiswa dalam kegiatan praktikum. Kesimpulannya, modifikasi alat praktikum 

gaya gesek berbasis IoT ini berhasil meningkatkan kualitas pembelajaran fisika 
dengan memberikan pengalaman praktikum yang lebih interaktif dan relevan 
dengan perkembangan teknologi di era Revolusi Industri 4.0.  

 
Kata Kunci: Alat Paraktikum Fisika, Koefisien Gesek, waktu tempuh, percepatan, 

IoT. 
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ABSTRACT 

 

 

APPLICATION OF INTERNET OF THINGS (IoT) ON 

MODIFICATION OF PRACTICUM AID TOOLS FOR EXERCISE 
FORCES ON THE MIRROR SIDES 

 

Fisabilillah Caudilo Zulensi 

xiv+ 51 page, 32 table, 7 appendices 

 

This research aims to modify the friction force practicum tool on an inclined plane 
by applying Internet of Things (IoT) technology using the Blynk platform. This 
practicum tool is designed to improve the effectiveness of teaching the concept of 

friction force in the educational environment, especially in physics subjects. With 
the integration of IoT, this tool enables real-time data collection and remote 

monitoring, which is expected to facilitate the learning process and improve 
students' understanding of physics concepts. The tool development process involves 
mechanical design, sensor integration, and functional testing. Tests were conducted 

on various tilt angles and different test materials to ensure measurement accuracy. 
The test results show that this tool is able to provide more accurate data compared 

to the manual method, as well as increase student involvement in practicum 
activities. In conclusion, the modification of the IoT-based friction force practicum 
tool has succeeded in improving the quality of physics learning by providing a more 

interactive practicum experience and relevant to technological developments in the 
era of the Industrial Revolution 4.0. 

 

Keywords: Physics lab equipment, coefficient of friction, travel time, acceleration, 

IoT. 
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