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ABSTRAK 

PERANCANGAN SISTEM KOMUNIKSI PADA MOBILE ROBOT 

PENDETEKSI GAS KARBON MONOKSIDA DENGAN 

MENGGUNAKAN MODUL XBEE  

(2015 : xiii + 60 Halaman + 13 Gambar +7 Tabel + 9 Lampiran + Daftar 

Pustaka) 

 

Rizki Novianti 

061230330256 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA  

 

Mobile robot pendeteksi gas karbon monoksida dengan menggunakan Modul 

Xbee berguna untuk menjalin komunikasi antara kontrol pembuat dengan robot 

yang akan dikomunikasikan dengan wireless. Mobile robot pendeteksi gas ini 

menggunakan sensor MQ 7 sebagai pendeteksi gas, Arduino sebagai pengendali 

robot, sensor SRF05 sebagai sistem navigasi serta Modul Xbee sebagai 

komunikasi untuk pengiriman data peringatan terjadinya kebocoran gas dan nilai 

kadar gas yang terdeteksi. Mobile robot akan mencari sumber gas karbon 

monoksida  dengan bantuan sensor MQ 7 yang terdapat di robot itu sendiri, robot 

akan berhenti ketika telah mendeteksi adanya sumber gas dan mengirimkan data 

berupa kadar gas melalui Modul Xbee dan akan tampil ke LCD.  Kinerja mobile 

robot dalam mendeteksi terjadinya gas yang terdeteksi pada display komputer 

dengan software aplikasi Coolterm dengan menggunakan media komunikasi 

Modul Xbee. 

(Kata Kunci : Mobile Robot, Sensor gas, Modul Xbee dan Software) 
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ABSTRACT 

DESIGN COMMUNICATION TECHNOLOGY ON MOBILE ROBOT 

WITH GAS LEAK DETECTION MODULE XBEE 

(2015 : xiii + 60 Pages + 13 Images +7 Tables +  9 Attachments + List of 

Refferences) 

 

 

Rizki Novianti  

061230330256 

MAJOR IN ELECTRIC ENGINEERING 

PROGRAMME STUDY TELECOMUNICATION ENGINEERING 

THE STATE POLITECHNIC OF SRIWIJAYA  

 

Mobile robot with gas leak detection using XBee Module is By using the XBee 

module is useful to establish communication between the maker of the robotic 

control to be communicated by wireless. Mobile robot using a gas leak detector 

sensor gas detector mq 7 as, Arduino as a robot controller, SRF05 sensor 

navigation system as well as the XBee module as a warning communication for 

data transmission and gas leaks are detected gas concentration values. Mobile 

robots will look for the source of a gas leak with the help of sensor tgs MQ 7 

contained in the robot itself, the robot will stop when it has detected a gas leak 

sources and transmit data in the form  gas levels via the XBee module. The 

performance of the mobile robot to detectgas leakage is detected on a computer 

display with software applications using communication media Coolterm XBee 

module. 

(Keywords: Mobile Robot, Gas Sensor, XBee Module, Software ) 
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