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ABSTRAK

ROBOT PENDETEKSI MANUSIA SEBAGAI SISTEM KEAMANAN
RUANGAN MENGGUNAKAN SENSOR PIR DENGAN MEDIA
KOMUNIKASI XBEE BERBASIS ARDUINO LEONARDO

(2015 : xii + 62 Halaman + 21 Gambar + 1 Tabel + 9 Lampiran)

SUHAYBATUL ASLAMIA

0612 3033 1003

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Di beberapa negara maju, penggunaan robot sudah tidak didominasi oleh
kepentingan industri saja, tetapi juga sudah mengarah ke dalam dunia pendidikan
bahkan rumah tangga. Salah satu robot yang dimaksud yaitu robot pendeteksi
manusia.

Robot pendeteksi manusia ini dapat bergerak ke segala arah sehingga dapat
diaplikasikan di rumah ataupun kantor dengan tujuan untuk menjaga rumah atau
kantor tersebut saat dalam keadaan tidak berpenghuni. Sensor PIR yang ada pada
robot berfungsi untuk mendeteksi keberadaan manusia dan jika ada manusia yang
terdeteksi maka robot memberikan informasi ke pc bahwa ada manusia dan akan
merekam secara otomatis dan rekaman tersebut akan disimpan di pc. Selain dengan
cara otomatis, robot juga dapat dikendalikan secara manual melalui pc.

Dari uraian tersebut, robot pendeteksi manusia telah berjalan sesuai dengan
program yang dibuat dan dapat bergerak maupun merekam secara otomatis dan
manual sesuai mode yang dipilih.

Kata kunci: Manusia, Robot, Arduino, Sensor, Sensor PIR, Modul Xbee, Software
Visual Basic



ABSTRACT

HUMAN DETECTING ROBOT AS A SECURITY SYSTEM ROOM USING
PIR SENSOR WITH MEDIA COMMUNICATION XBEE BASED
ARDUINO LEONARDO

(2015 : xii + 62 Pages + 21 Pictures + 1 Table + 9 Attachment)
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In some developed countries, the use of robots is not dominated by industry
interests, but also has led into the world of education and even households. One
robot is a robot that a human detection.

This human detection robot can move in any direction so that it can be applied at
home or the office with the intention to keep the home or the office when the
circumstances are uninhabited. PIR sensors on a robot that is used to detect the
presence of humans and if no man is detected, the robot provides the information to
a pc that there are human beings and will record automatically and the recordings
will be stored on the PC. In addition to the automatic way, the robot can also be
controlled manually via the pc.

From the description, this human detection robot has been run in accordance with
the programs created and can move as well as automatically and manually record
the appropriate mode is selected.

Keywords: Human, Robot, Arduino, Sensors, Sensor PIR, XBee Module, Software
Visual Basic
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