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ABSTRAK

Nama : Rahul Damista
NIM : 062130200801
Program Studi : D-111 Teknik Mesin

Judul Laporan Akhir : Rancang Bangun Alat Penakar Gula Semi Otomatis

(2024: 15 + 36 Hal, 17 Gambar + 7 Tabel + 5 Lampiran )

Laporan ini berjudul rancang bangun alat penakar gula semi
otomatis. Tujuan utama pembuatan alat ini adalah untuk meningkatkan
efisiensi dan akurasi penakaran berat gula yang sangat di butuhkan dalam
indutri makanan, minuman, dan penjual gula. Tahap perencanaan dimulai
dengan perencanaan gambar dan perhitungan untuk menentukan komponen
yang akan dipergunakan. Adapun komponen-komponen alat penakar gula
semi otomatis ini adalah rangka, sensor load cell, arduino, dispenser beras,
MG995_servo, Horn bullet servo, liquid crystal display (LCD), key pad.
Sistem kerja alat ini dimana gula dimasukan ke dalam dispenser/tabung,
proses penakaran dimulai dengan memasukan berat gula melalui menekan
tombol angka pada key pad, lalu gula akan keluar melalui corong yang
berada di bawah dispenser yang langsung masuk ke dalam wadah yang
berada di atas sensor load cell, kemudian sensor load cell akan memberi
sinyal ke servo untuk menutup switch dispenser apabila berat gula yang
dimasukan sudah sesuia dengan takaran berat yang sudah di tentukan.

Kata Kunci: Rancang Bangun, Tujuan, Sistem Kerja
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ABSTRACT

Name : Rahul Damista
NIM : 062130200801
Program Studi : D-111 Mechanical Engineering

Major Final Report : Designing a Semi-automatic Sugar Measuring
Device

(2024: 15 + 36 Pages, 17 Images + 7 Tabels + 5 Appendices )

This report is entitled design of a semi-automatic sugar measuring
device. The main aim of making this tool is to increase the efficiency and
accuracy of measuring sugar weight which is really needed in the food,
beverage and sugar sales industries. The planning stage begins with planning
drawings and calculations to determine the components that will be used. The
components of this semi-automatic sugar measuring tool are the frame, load cell
sensor, Arduino, rice dispenser, MG995_servo, Horn bullet servo, liquid crystal
display (LCD), key pad. The working system of this tool is where sugar is put
into a dispenser/tube, the measuring process begins by entering the weight of
the sugar by pressing the number button on the key pad, then the sugar will come
out through the funnel under the dispenser which goes straight into the container
above the sensor. load cell, then the load cell sensor will give a signal to the
servo to close the dispenser switch if the weight of the sugar entered is
appropriate to the weight measurement that has been determined.

Keywords: Desain, Goals, Work Systems
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411 Biaya PPN Atas Penjualan Alat

Untuk menghitung biaya PPN atas penjualan Alat Penakar Gula Semi
Otomatis, maka menggunakan rumus sebagai berikut. Rumus tersebut di dapat
berdasarkan Undang-undang nomor 36 tahun 2008 tentang pajak penghasilan
sebagaimana telah diubah di akhir dengan undang-undang harmonisasi peraturan
perpajakan (UU HPP) pasal 22. Dari pasal tersebut di jelaskan bahwa tarif PPN

adalah 11% dari nilai dasar pengenaan pajak.

B PPN =11% x HJ

Keterangan:
B PPN = Biaya pajak pertambahan nilai
Hj = Harga jual

Biaya PPN =11% x Rp. 1.403.963,76
= Rp. 154.436.01

Untuk mengetahui harga jual di pasaran setelah di kenakan biaya pajak
Maka digunakan rumus :

HJP =BPPN+HJ
Keterangan :

HJP = Harga Jual Di Pasaran

B PPN = Biaya Pajak Pertambahan Nilai

HJ = Harga Jual
Maka 2

HJP = RP. 154.436.01+ Rp. 1.403.963,76

= Rp. 1.558.399,77

Jadi, harga jual Alat Penakar Gula Semi Otomatis adalah :
= Rp. 1.558.399,77



5.1

BAB V
PENUTUP

Kesimpulan

Berdasarkan hasil pembahasan yang telah dilakukan, maka dapat ditarik

kesimpulan sebagai berikut:

1.

5.2

Rancang bangun alat penakar gula semi otomatis dengan menggunakan sensor
load cell ini menunjukan efisiensi dan akurasi yang tinggi dalam penakaran
gula.

Sensor load cell memberikan hasil pengukuran yang presisi sehingga dapat
mengurangi kesalahan penakaran yang sering terjadi pada metode manual.
Data hasil pengujian diatas dapat disimpulkan bahwa alat tersebut dapat
menakar gula dengan berat 250g dalam waktu 7 detik, berat gula 500g dalam
waktu 9 detik, dan berat gula 1000g dalam waktu 15 detik. Tetapi alat ini
memiliki hasil takaran yang sedikit berlebih dengan rata-rata kelebihan berat
takarnya 2,10g untuk setiap penakarannya

Dengan adanya sistem semi otomatis ini, proses penakaran menjadi lebih cepat

dan konsisten, menghemat watku dan tenaga kerja.

Saran

Adapun beberapa saran yang dapat penulis sampaikan selama proses

pembuatan rancang bangun alat ini:

1.

Pada proses rancang bangun lakukan perencanaan dan perancangan dengan
teliti dan serinci mungkin agar mendapatkan hasil yang maksimal.
Penggunaan komponen yang tepat. Artinya, penulis berpendapat bahwa dalam
pemilihan bahan dan material yang baik dan sesuai akan menjamin
keberhasilan.

Selalu membersihkan alat tersebut sebelum dan sesudah digunakan untuk

menjaga kinerja dan daya tahan alat.
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