
RANCANG BANGUN MODIFIKASI ALAT BANTU 

PENGGERAK GERBANG PLAFON SECARA OTOMATIS 

(BIAYA PRODUKSI) 

TUGAS AKHIR 

 

 

 

 
 

 

Diajukan Untuk Memenuhi Syarat Menyelesaikan 

Pendidikan Diploma-III Pada Jurusan Teknik Mesin 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 
 

Oleh : 

Jupiter Apriansyah 

062130200035 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

JURUSAN TEKNIK MESIN 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

PALEMBANG 

2024 



RANCANG BANGUN MODIFIKASI ALAT BANTU 

PENGGERAK GERBANG PLAFON SECARA OTOMATIS 

(BIAYA PRODUKSI) 

TUGAS AKHIR 

 

 

 

 
 

 

Disetujui Untuk Memenuhi Syarat Menyelesaikan 

Pendidikan Diploma-III Pada Jurusan Teknik Mesin 

Politeknik Negeri Sriwijaya 
 

 

 

 

 
Pembimbing I 

 

 

 

 

 

 
Fenoria Putri, S.T., M.T. 

NIP. 197202201998022001 

Pembimbing II 

 

 

 

 

 

 
HendraDinata, S.T., M.T. 

NIP. 198603102019031016 

 

 

 

 

 

Mengetahui, 

Ketua Jurusan Teknik Mesin 

 

 

 

Ir. Sairul Effendi, M.T. 

NIP.196309121989031005 
 

 

ii 



HALAMAN PENGESAHAN UJIAN TUGAS AKHIR 
 

 

 

Tugas akhir ini diajukan oleh : 

Nama : Jupiter Apriansyah 

NPM 062130200035 

Jurusan : Diploma III Teknik Mesin 

Judul Tugas Akhir : Rancang Bangun Modifikasi Alat Bantu 

Penggerak Gerbang plafon secara otomatis 

( Biaya Produksi) 

 

Telah selesai diuji, direvisi dan diterima sebagai 

Bagian persyaratan yang diperlukan untuk menyelsaikan Studi D-III 

Pada Jurusan Teknik Mesin Politeknik Negeri Sriwijaya 

 
 

Penguji: 

Tim penguji: 

1. 

2. 

3. 

4. 

5. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
Mengetahui: 

Ketua Jurusan Teknik Mesin: Ir. Sairul Effendi, M.T. 

 
Ditetapkan di : Palembang 

Tanggal : September 2024 
 

 

 

 

 

iii 



HALAMAN PERNYATAAN INTEGRITAS 
 

 

Yang bertanda tangan dibawah ini : 

Nama : Jupiter Apriansyah 

NPM 062130200035 

Tempat/Tanggal Lahir : Pagaralam / 08 April 2003 

Alamat :Ds. Talang Sawah, Rt/Rw 001/001, Kel. Bangun 

Rejo, Kecamatan. Pagaralam Utara, Kota 

Pagaralam, Provinsi. Sumsel, Indonesia 

No. Telepon/Wa 081901747632 

Jurusan/Prodi : Teknik Mesin / D-III Teknik Mesin 

Judul Tugas Akhir :Rancang Bangun Modifikasi Alat Bantu Penggerak 

Gerbang Plafon Secara Otomatis (Biaya Produksi) 

 

Menyatakan bahwa Tugas Akhir yang saya buat merupakan hasil karya sendiri 

dengan didampingi oleh Tim pembimbing dan bukan hasil plagiat dari orang lain. 

Apabila ditemukan unsur plagiat dalam Tugas Akhir ini, saya bersedia menerima 

sanksi akademik dari Jurusan Teknik Mesin dan Politeknik Negeri Sriwijaya. 

 
Demikian Pernyataan ini saya buat dalam keadaan sadar, kondisi sehat dan tanpa 

ada paksaan dari pihak manapun. 

 

 

 

 

 

 
 

Palembang, Maret 2024 

 

 

 

 

Jupiter Apriansyah 

NPM. 062130200035 
 

 

 

iv 



MOTTO DAN PERSEMBAHAN 
 

 

 

Motto 

• ‘’ Allah dulu, Allah Lagi, Allah terus’’ 

• ‘’Katakan pada hatimu, rasa takut akan penderitaan justru lebih menyiksa 

dari pada penderitaan itu sendiri, dan tak ada hati yang menderita saat 

mengejar impian-impianya, sebab setiap detik pencarian itu bisa di 

ibaratkan pertemuan dengan tuhan dan keabadian’’ 

• ‘’Kunci kebahagiaan adalah mempunyai impian. Sedangkan kunci 

• kesuksessan adalah mewujudkan’’ 

• ‘’Kesakitan membuat anda berpikir. Pikiran membuat anda 

bijaksana. Kebijaksanaan membuat kita bisa bertahan hidup’’ 

 

 
 

Dengan segala puja puji syukur kepada Tuhan Yang Maha Esa dan atas dukngan 

dan doa dari orang-orang yang saya cintai, akhirnya laporan akhir ini dapat 

terselsaikan tepat waktunya. Oleh karena itu, dengan rasa bangga dan bahagia 

saya mengungkapkan rasa syukur dan terimakasih saya kepada: 

• Allah SWT yang selalu memberikan ridha dan hidayah-nya. 

• Kedua orang tuaku yang sangat aku sayangi dan aku cintai, yang tidak 

pernah putus memberikan support serta do’a-nya selalu. 

• Kedua saudariku yang sangat aku cintai. 

• Support system Rusita Melinda. 

• Ibu/Bapak dosen pemimbing yang terhormat. 

• Almamaterku tercinta. 

• Rekan-rekan seperjuangan jurusan Teknik Mesin Politeknik Negeri 

Sriwijaya. 

• Keluarga besar Himpunan Mahasiswa Polsri Pagaralam 
 

 

 

 

 

 

v 



 

 

 

 
 

ABSTRAK 

 
Nama : Jupiter Apriansyah 

NPM 062130200035 

Program Studi : D-III Teknik Mesin 

Judul Laporan : Rancang Bangun Modifikasi Alat Bantu Penggerak 

Gerbang Plafon Secara Otomatis (Biaya Produksi) 

 
(2024 : 13 + 74 Halaman + 30 Gambar + 24 Tabel + Lampiran) 

 

 

Tugas akhir ini bertujuan untuk merancang dan mengembangkan alat bantu 

penggerak plafon secara otomatis yang efektif, efesien dan dapat mempermudah 

serta menghemat waktu pekerja. Alat ini juga dirancang untuk meningkatkan 

produktivitas pekerja dalam mengoperasikan alat yang akan digunakan. Pada tahap 

perancangan, dilakukan studi literatur, tentang perancangan plafon secara otomatis, 

serta prinsip kerja dari alat bantu penggerak plafon otomatis. Selain itu dilakukan 

observasi untuk menentukan material yang tepat untuk merancang alat bantu 

penggerak plafon secara otomatis, agar alat tersebut dapat bekerja dengan baik. 

Berdasarkan analisis tersebut, dirancang alat bantu penggerak plafon secara 

otomatis yang dipasang di atas gerbang plafon untuk membuka dan menutup plafon 

dengan menggunakan remote microcontroller ATMega328. Selain itu, Mesin ini 

dilengkapi 6 roda pada lintasan yang sudah terpasang sebelumnya di kerangka atap 

plafon untuk mempermudah pergerakan. Selama perancangan alat, dilakukan 

serangkaian percobaan untuk menguji keefektifan alat dalam membuka dan 

menutup gerbang plafon secara otomatis. Hasil percobaan menunjukan bahwa alat 

ini mampu membuka maupun menutup gerbang plafon secara otomatis sehingga 

menghemat waktu dan mempermudah pekerja. 

 

Kata Kunci : gerbang plafon otomatis, rancang bangun, ATMega328, efektif 
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ABSTRACT 

 
Name : Jupiter Apriansyah 

NPM 062130200035 

Study Program : Mechanical Engineering 

Tile of Fine Report : Design and Build Modification of Tools for Automatically 

Moving Ceiling Gates (Production Costs 

 

(2024 : 13 + 74 Pages + 30 Figures +  Tables + 24 Attachments) 
 

 

This final project aims to design and develop an automatic ceiling moving tool that 

is effective, efficient and can simplify and save workers' time. This tool is also 

designed to increase worker productivity in operating the tools that will be used. At 

the design stage, a literature study was carried out regarding automatic ceiling 

design, as well as the working principles of automatic ceiling moving tools. Apart 

from that, observations were made to determine the right material to design an 

automatic ceiling moving tool, so that the tool can work well. Based on this analysis, 

an automatic ceiling mover was designed which was installed above the ceiling gate 

to open and close the ceiling using the ATMega328 remote microcontroller. In 

addition, this machine is equipped with 6 wheels on tracks that are pre-installed on 

the ceiling frame to make movement easier. During the design of the tool, a series 

of experiments were carried out to test the effectiveness of the tool in opening and 

closing the ceiling gate automatically. The experimental results show that this tool is 

able to open and close the ceiling gate automatically, saving time and making things 

easier for workers. 

 
Keywords: automatic ceiling gate, ATMega328, effective 
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