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ABSTRAK

APLIKASI SENSOR PASSIVE INFRARED RECEIVER (PIR) PADA
ROBOT WALL FOLLOWER SEBAGAI PENDETEKSI

KEBERADAAN MANUSIA DALAM

SUATU RUANGAN

MUHAMMAD HENDRA

Laporan akhir ini berjudul aplikasi Sensor Passive Infrared Receiver (PIR)
pada robot Wall Follower sebagai pendeteksi keberadaan manusia dalam suatu
ruangan. Robot Wall Follower ini dirancang menggunakan sensor Ultrasonik SR-
04 sebagai navigasi robot dan menggunakan sensor Passive Infrared Receiver
(PIR) sebagai pendeteksi manusia dengan jarak pembacaan sensor Passive
Infrared Receiver (PIR) sejauh 3meter dengan sudut pembacaan mencapai 120
derajat. Robot ini bekerja dengan memanfaatkan sensor Ultrasonik SR-04 untuk
mengikuti dinding dan memasuki ruangan. Selanjutnya sensor Passive Infrared
Receiver (PIR) akan mendeteksi apakah ada manusia didalam ruangan tersebut.
Apabila didalam ruangan tersebut terdeteksi manusia maka robot akan berhenti
dan akan mengaktifkan buzzer sebagai indikator. Sedangkan apabila robot tidak
mendeteksi keberadaan manusia didalam ruangan tersebut maka robot akan
memasuki ruangan lain untuk mencari keberadaan manusia.

Kata Kunci : Wall Follower, Passive Infrared Receiver (PIR), Ultrasonik SR-04,
Mikrokontroler ATMega32



ABSTRACT

PASSIVE INFRARED RECEIVER (PIR) CENSOR APPLICATION
ON WALL FOLLOWER ROBOT AS DETECTION

OF HUMAN EXISTENCE IN A ROOM

MUHAMMAD HENDRA

The final report is titled Passive Infrared Receiver (PIR) Censor
Application on Wall Follower Robot as Detection of Human Existence in a room.
Wall Follower robot is designed use Ultrasonic SR-04 censor as robot navigation
and use Passive Infrared Receiver (PIR) censor as human detection. This robot
works by utilizing Ultrasonic SR-04 censor to follow the wall and entering the
room. And then Passive Infrared Receiver (PIR) Censor will detect whether there
is @a human in the room with distance Passive Infrared Receiver (PIR) censor
readings as far 3meters with readings reaching 120 degrees angel . When inside
the room detected human then robot will stop and will activate the buzzer as an
indicator. Whereas if the robot not detect human existence inside the room robot
will enter another room to look for the human existence.

Keyword : Wall Follower, Passive Infrared Receiver (PIR), Ultrasonic SR-04,
Microcontroller ATMega32
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