
“ROBOT PEMADAM API BERBASIS ANDROID MENGGUNAKAN 

PENYEMPROT AIR DAN KIPAS” 

 

 

 

LAPORAN AKHIR 

 

Disusun Untuk Memenuhi Syarat Menyelesaikan Pendidikan Diploma III 

Pada Jurusan Teknik Elektro Program Studi Teknik Telekomunikasi 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

 

 

 

Oleh : 

 

RASTRA SIWA KOTAMA 

0612 3033 0998 

 

 

 

 

 

 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

PALEMBANG 

2015 



“ROBOT PEMADAM API BERBASIS ANDROID MENGGUNAKAN 

PENYEMPROT AIR DAN KIPAS” 

 

LAPORAN AKHIR 

 

Disusun Untuk Memenuhi Syarat Menyelesaikan Pendidikan Diploma III 

Pada Jurusan Teknik Elektro Program Studi Teknik Telekomunikasi 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

Oleh : 

RASTRA SIWA KOTAMA 

0612 3033 0998 

   

Menyetujui, 

Pembimbing I    Pembimbing II 

 

  

Rosita Febriani,S.T.,M.Kom    Martinus Mujur Rose,M.T 

NIP. 197902012003122003     NIP. 197412022008121002 
 

 

 

Mengetahui, 

Ketua Jurusan    Ketua Program Studi 

 

 

Ir. Ali Nurdin, M.T.    Ciksadan,S.T.,M.Kom. 

 NIP. 196212071991031001   NIP. 196809071993031003 



MOTTO 

 

“Lebih baik pernah mencoba tapi gagal dari pada tidak pernah melakukan apa 

apa” 

“Jangan sia-sia kan waktu, karna waktu tidak akan menunggu, ”  

“ Bentuk hidupmu, jangan hidup membentukmu,” 

“Kesuksesan adalah kemampuan untuk belajar dari kegagalan dan berguru 

dari pengalaman,,berhentilah mengejar kesempurnaan, lakukan saja apa yang 

kau bisa, lalu perbaiki sambil belajar” 
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ABSTRAK 



ROBOT PEMADAM API BERBASIS ANDROID MENGGUNAKAN 

PENYEMPROT AIR DAN KIPAS. 

(2015:XIII + 63 Halaman +  31 Gambar +  16 Tabel +  9 Lampiran) 

 

RASTRA SIWA KOTAMA 

061230330998 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO  

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Perkembangan robot pada masa sekarang banyak yang dimanfaatkan untuk 

membantu tugas manusia, salah satunya robot pemadam api. Robot pemadam api 

merupakan suatu prototype robot dengan ukuran kecil yang diberi tugas 

memadamkan api lilin dalam suatu ruangan. Tujuan dari Tugas Ahir ini adalah 

penggunaan sensor photodioda sebagai pendeteksi api pada robot, ketika sensor 

membaca api buzzer akan memberi tanda dan kipas akan otomatis aktif untuk 

memadamkan api dan Bluetooth Android berfungsi sebagai pengendali dari gerak 

dan penyemprot air pada robot ini. Sensor ini dapat dipadukan dengan 

Mikrokontroller ATMega 8535 dan diprogram dengan menggunakan Bascom. 

Secara keseluruhan robot ini memiliki panjang 23cm,lebar 12cm,dan tinggi 18cm. 

 

 

Kata Kunci : Sensor Photodioda,Mikrokontroller ATMega 8535, Bluetooth.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

ABSTRACT 

FIRE EXHTINGUISHER ROBOT BASIC ANDROID WITH USING 

WATER SPRAYER AND FAN 

(2015:XIII + 63 Pages +  31 Image + 16 Table +  9 Attachment) 

 

RASTRA SIWA KOTAMA 

061230330998 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO  

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Robot development at the present time many are used to assist the human , one 

fire extinguisher robot . Fire extinguisher robot is a robot prototype with a small 

size given the task of putting out the candles in a room . The purpose of this task 

is the use of sensors Ahir photodiode as a detector of fire on the robot , when the 

fire sensor reading buzzer will give signs and fans will be automatically activated 

to extinguish the fire and Bluetooth Android serves as the controller of motion 

and spray water on this robot . This sensor can be combined with a 

microcontroller ATMega 8535 and programmed using Bascom . Overall this 

robot has a length of 23cm , width 12cm and height 18cm . 

 

 

Keywords : Sensor Photodioda , Microcontroller ATMega 8535 , Bluetooth . 
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